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D Schaltmodul RC-SM-16

Beschreibung

Das RC-SM-16 ist ein individuell programmierbares Schaltmodul fur den RC-
Modellbau. Das Schaltmodul verflgt Uber 16 Schaltausgange und 4 Servoausgange.

An den 16 Schaltausgangen kénnen beispielsweise LEDs, Lampen und Relais
angeschlossen werden. Uber die 4 Servoausgange kénnen Servos oder auch
Fahrtregler gesteuert werden.

Gesteuert werden die Schalt- und Servoausgange uber bis zu 5 Proportional-
Eingange, die mit einem Standard RC-Empfanger verbunden werden. Die
Summensignale S-BUS, i-BUS und SUMD/SUMD3 werden auch unterstutzt. Hiermit
stehen dann sogar 8 Proportionalkanale zur Verfugung.

An der Fernsteuerung kdnnen zur Steuerung der Ausgange und Servos folgende
Bedienelemente verwendet werden:

o Knuppel, Drehregler, Schieberegler, Schalter

. Nautic-/Multiswitchmodule (Graupner, Robbe, BEIER NMS und EMS)
o Kraftwerk Steuerpad (sowie dazu kompatible Scripts fur Touchpads)
. Digitalschalter bei Summensignal SUMD3

Es ist auRerdem moglich das Schaltmodul per Bluetooth Uber die Android
Smartphone App ,SFR-1 Controller” zu steuern.

Die 16 Schaltausgange lassen sich getrennt ein- und ausschalten. Das RC-SM-16
kann auch Gas- und Lenksignale auswerten um Bremslicht, Ruckfahrlicht und
Blinker passend zur Fahrsituation des Modells zu schalten.

Zur kabellosen Weiterleitung der Signale an einen Auflieger und Anhanger kann eine
IR-Sendediode fur die Lichtmodule SM-IR-16-2, LM-IR-8-1 und LM-IR-16-4 oder ein
Bluetooth-Sender fur das Lichtmodul LM-BT-16-4 angeschlossen werden.

Fur die Konfiguration des Schaltmoduls wird die kostenlose Windows-Software ,RC-
SM-16 Teacher* benétigt. Ubertragen werden die Einstellungen mit dem Datenkabel
K-USB-2.
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D Schaltmodul RC-SM-16

Sicherheitshinweise

e Diese Bedienungsanleitung vor dem Beginn der Inbetriebnahme sorgfaltig
durchlesen und fur einen zukunftigen Gebrauch gut aufbewahren!

e Die integrierten Schaltkreise auf dem Schaltmodul sind empfindlich gegen
elektrostatische Aufladung. Beruhren Sie daher diese Bauteile nicht, bevor
Sie sich ,entladen“ haben (z.B. durch einen Griff an einen Heizkorper oder ein
anderes geerdetes Gerat).

e Modul vor Feuchtigkeit, Nasse und Hitzeeinwirkung schutzen.

e Durch ungunstige Platzierung bzw. Verdrahtung des Moduls im Modell, kann
es unter Umstanden zu einer Einschrankung der Reichweite des Senders
(hauptsachlich bei 35/40 MHz Sendern) kommen.

e Das Schaltmodul darf nur mit der angegebenen Versorgungsspannung
betrieben werden.

e Verdrahtungen durfen nur im spannungslosen Zustand durchgefuhrt werden.

e FuUr Kinder unter 14 Jahren ist die Inbetriebnahme des Schaltmoduls nicht
geeignet.

Zusatzliche Informationen und Hilfe

Sie haben Fragen zum Anschluss des Moduls oder brauchen technische
Unterstutzung?

BEIER-Electronic Forum:

Besuchen Sie unser BEIER-Electronic Forum. Dies ist die beste Moglichkeit eine
schnelle und kompetente Hilfestellung zu erhalten. Sie kdnnen dort lhre Fragen
stellen und erhalten von uns oder von anderen Forenmitgliedern eine fundierte und
praxiserprobte Antwort. Vielleicht wurde lhre Frage auch bereits behandelt und Sie
finden gleich die passende Antwort dazu, z.B. in den FAQ. Einen Link ins Forum
findent ihr im RC-SM-16 Teacher im Menu unter Hilfe.

BEIER-Electronic bei Facebook:

Neuigkeiten und zusatzliche Informationen zu unseren Produkten finden Sie auch
auf Facebook unter Modellbau BEIER-Electronic. Begeisterte Kunden haben zudem
eine eigene BEIER-Electronic Facebook-Gruppe gegrindet. Wie im BEIER-
Electronic Forum konnen dort Fragen gestellt und Ideen prasentiert werden. Einen
Link auf die Facebook-Seite findet ihrim RC-SM-16 Teacher im Menu unter Hilfe.
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Schaltmodul RC-SM-16

Technische Daten

Versorgungsspannung (Ub):

5—- 15V Gleichspannung

Stromaufnahme:

Ruhestrom: ca. 30 mA
Betrieb: Die Stromaufnahme ist von der
geschalteten Last abhangig.

Proportional-Eingange:

5 Stlck

Unterstutzte Protokolle:

e PWM (1,000 - 2,000 ms)

e Summensignal S-BUS (max. 8 Kanale)

e Summensignal i-BUS (max. 8 Kanale)

e Summensignal SUMD / SUMD3 (max. 8
Kanale)

Servo-Ausgange:

4 Stiick (1,000 - 2,000 ms)

Schalt-Ausgange:

16 Stlck (minusschaltend, open collector),
max. 1,5 A pro Ausgang, der Summenstrom
dieser Ausgange darf 3,0 A nicht Uberschreiten

Funktionen schaltbar tliber:

e Proportionalkanale

e Nautic / Multiswitch / Multikanal / EMS

o Kraftwerk Steuerpad (sowie dazu kompatible
Scripts fur Touchpads)

e Digitalschalter (bei SUMD3)

e Bluetooth-Controller BTC-1 fur Android
Smartphone App ,SFR-1 Controller®

Weitere Schnittstellen:

e Programmierschnittstelle fur Datenkabel
K-USB-2

e Anschluss fur IR-Diode der Lichtmodule
SM-IR-16-2 / LM-IR-8-1 / LM-IR-16-4 oder
Bluetooth-Sendemodul LM-BT-S fur das LM-
BT-16-4

Schutzfunktionen:

e StromUberwachung der Schaltausgange
e Akku-Unterspannungsuberwachung
e Failsafe fur Proportionaleingange

Umgebungstemperatur: 0-60°C

Zulassige relative Luftfeuchte: Max. 85 %

Abmessung: 51 x48 x 18 mm

Gewicht: 30g
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D Schaltmodul RC-SM-16

Anschlussbelegung

Battery + X3
Battery -— j:' (ol o]
Prop #1 x2/1 gg
Prop #1 x2/1 oo
Prop #2 x2/2 oo
Prop #2 X2/2
Prop #3 X2/3
Prop #4 x2/4 o x4
Prop #5 x2/5 ag
Servo 1 X5/1
Servo 2 — X5/2 oag
Servo 3 — X5/3 oag
P aoQn
Servo 4 X5/4 e e oo
IR / BT _ X10
K-USB-2 X11

Out
Out
Out
Out
+ /

+NCOWwE
NN NN
OONAN

Out 9 / 10
Out 11 / 12
Out 13 / 14

Out 15 / 16
+ / +

X111 [Akku + (5 - 15 V)

X1/2 Akku -

X2/1 Proportional-Eingang #1 (Gas-Kanal)

X2/2 Proportional-Eingang #2 (Lenkung oder 2. Gas-Kanal)

X2/3 Proportional-Eingang #3 (Nautic/Multiswitch / Steuerpad / EKMFA)

X2/4 Proportional-Eingang #4

X2/5 Proportional-Eingang #5 / Summensignal-Eingang / Bluetooth-Modul BTC-

1

X3 Switching outputs 1 -8

X4 Switching outputs 9 - 16

X511 - | Servo1-4
X5/4

X10 IR-Sendediode oder Bluetooth-Sendemodul fiir Lichtmodule

X11 Datenkabel K-USB-2
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Schaltmodul RC-SM-16

Anschlussplan

9] Buebsny
G| Buebsny
1] Buebsny
¢ Buebsny

Z| Buebsny |
11 Buebsny |
0l Buebsny |

6 buebsny

g Buebsny |
J Buebsny |

9 Buebsny
G Buebsny
¢ Buebsny
¢ Buebsny
Z Buebsny
| Buebsny

ZIBMYOS | PIoM

neib

e

nerq

Tnib

Tneiq

pusjeyossnuiw
abuebsny

ZIemyos / glom

ne|q

BIY)

q1eb

abuelo

10l

Tneiq

Jopusg
19 /4l
[egexusleq | ¢-9SN-M

HEE

tH T ok

91-INS-Od

| ]
= 1-018 /SN8- ‘QNNS ‘'SN8-S / G# doid =

# doud

| ]

Ja|baijye 'z

| / onIesyUST ]

=== o6o:ye4

A\ A%

¢# doid

2# doid

1# doid

¥ onles

€ oAleS

Z OMBg

| OAIBS

14.10.2025

BEIER-Electronic



D Schaltmodul RC-SM-16

Einbau des Schaltmoduls

Um das Schaltmodul sicher in dem Modell zu befestigen, bietet sich unter anderem
selbstklebendes Klettband an, welches auf der Kunststoffabdeckung des RC-SM-16
angebracht werden kann. Beim Einbau des Moduls darauf achten, dass keine
Bauteile oder Leiterbahnen der Platine Metallteile berthren! Dies kann zu
Kurzschllssen fuhren, die das Schaltmodul und daran angeschlossene Gerate
zerstoren konnen.

Anschluss des Schaltmoduls

Alle Anschlussarbeiten immer nur bei abgeschalteter Versorgungsspannung
durchfiihren!

Die graue 2-polige Klemmleiste X1 ist eine Federkraftklemme, die ein schnelles und
einfaches Anschlie®en des Schaltmoduls ermdglicht. Um ein Kabel ein- oder
auszuklemmen, wird mit einem kleinen Schraubendreher einfach von oben auf den
Betatigungshebel der Klemme gedrickt. Dadurch 6ffnet sich die Klemme und das
Kabel kann ein- bzw. ausgesteckt werden. Die Kabel sollten ca. 7 — 8 mm abisoliert
und idealerweise vor dem AnschlielRen noch verzinnt werden.

Anschluss der Versorqungsspannung (Akku):

Das Schaltmodul ist fur eine Gleichspannung von 5 — 15 V ausgelegt. An die
Klemme X1/1 wird der Pluspol und an Klemme X1/2 der Minuspol der Versorgungs-
spannung angeschlossen. Der Kabelquerschnitt sollte moglichst grof3 sein (0,5 mm? -
1,5 mm3).

Auf die korrekte Polung der Versorgungsspannung muss unbedingt geachtet
werden! Eine Verpolung kann das Schaltmodul zerstoren!!!

Als Spannungsversorgung wird in der Regel der Fahrakku verwendet. |dealerweise
fur den Anschluss ein passendes Y-Kabel verwenden, um gleichzeitig Fahrtregler
und Schaltmodul durch den Akku mit Spannung zu versorgen.

Wird zur Spannungsversorgung des Schaltmoduls ein anderer Akku
angeschlossen und nicht der Fahrakku verwendet, dann sollten die Minuspole
der beiden Akkus zusatzlich miteinander verbunden werden! Dies vermeidet
eventuell auftretende Stérungen.

Liegt die Versorgungsspannung korrekt an, leuchtet die grine LED auf dem Modul.

Wir empfehlen unbedingt die mitgelieferte Sicherung (4 A) in die Plusleitung des
Schaltmoduls einzubauen, damit bei falscher Verdrahtung oder einem Defekt, keine
grélReren Schaden am Modell und dem Schaltmodul entstehen kénnen.

14.10.2025 BEIER-Electronic 8




D Schaltmodul RC-SM-16

Eine Sicherung kann jedoch leider nie immer zu 100 % alle falschen Anschlisse
absichern! Daher bitte unbedingt darauf achten, dass alles korrekt angeschlossen
wird.

Als Option kann in der Plusleitung der Versorgungsspannung zusatzlich ein Schalter
angeschlossen werden, um das gesamte Schaltmodul abzuschalten.

Falls die Spannungsversorgung des Fahrtreglers von dem Akku abgeklemmt
werden soll (z.B. fiir Tests ohne Antrieb), muss immer zuerst die Plusleitung
des Akkus abgeklemmt werden (oder Plus und Minus gleichzeitig)!
Niemals zuerst (oder nur) die Minusleitung trennen!

Hinweise zur Spannungsversorgung des Empfangers:
Die Spannung an den Klemmen X1/1 und X1/2 versorgt nur das Schaltmodul mit
Strom.

Der Empfanger wird nicht Gber diese Spannung versorgt. Es macht dem
Schaltmodul aber auch nichts aus, wenn z.B. Uber ein BEC oder ein Empfanger
Akku eine Spannung an den Stiftleisten X2 hereinkommt.

Eine BEC-Spannung vom Fahrtregler wird Uber die Anschlisse X2 direkt an den
Empfanger weitergeleitet. Angeschlossene Servos an X5/1 — X5/4 werden auch Uber
die BEC-Spannung versorgt.

Die Empfangerstromversorgung kann genauso geplant werden, als ob gar kein
Schaltmodul angeschlossen ware. Also z.B. bei 2 Fahrtreglern mit BEC, muss dann
ein BEC deaktiviert werden.

Anschluss der Schalt-Ausgange 1 - 16:
Die Ausgange 1 - 16 des Moduls liegen auf den Wannenstiftleisten X3 und X4.

Fir den Anschluss der Ausgange kann das mitgelieferte Flachbandkabel verwendet
werden. Fur einen einfacheren Anschluss, bieten wir auch die Anschlussklemmen
AKL-8, AKL-8-K und AKL-8-W in unserem Shop an.

Naturlich konnen auch andere Kabel / Stecker an die Stiftleisten X3 und X4
angeschlossen werden. Fur die Schaltausgange sollte ein Kabelquerschnitt von 0,14
mm? - 0,5 mm? verwendet werden.

Das Schaltmodul schaltet bei allen Ausgangen immer den Minuspol an die
angeschlossene Last. Der Minuspol der Last wird also an den Ausgang des
Schaltmoduls angeschlossen (siehe Anschlussplan).

Der gemeinsame Pluspol fur die Ausgange 1 — 8 und 9 -16 sind die schwarzen und
weillen Kabel. Es ist ebenfalls moglich, die Last direkt an den Pluspol des Akkus
anzuschlief3en.

9 BEIER-Electronic 14.10.2025
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D Schaltmodul RC-SM-16

Belegung des Flachbandkabels:

Ausgang Flachbandkabel (X3)
1 braun
2 rot
3 orange
4 gelb
5 grun
6 blau
7 lila
8 grau
Pluspol weild
Pluspol schwarz
Ausgang Flachbandkabel (X4)
9 braun
10 rot
11 orange
12 gelb
13 grun
14 blau
15 lila
16 grau
Pluspol weild
Pluspol schwarz

Die geschaltete Spannung an den Ausgéangen (bei 100 % eingestellter Helligkeit) ist
immer so hoch, wie die Versorgungsspannung des Moduls.

Werden LEDs angeschlossen mussen immer Vorwiderstande verwendet werden.
Dabei spielt es keine Rolle ob die Vorwiderstande an die Plus- oder Minusleitung
angeschlossen werden.

Bei LEDs ist die richtige Polaritat wichtig, ansonsten leuchten sie nicht.
Die bendtigten Vorwiderstande fur die LEDs hangen von den LED-Farben und dem

LED-Strom ab. Zur Orientierung, hier eine Tabelle mit Vorwiderstanden fur Standard-
LEDs (Strom ca. 15 mA) als groben Anhaltspunkt:

Versorgungsspannung Vorwiderstand
6V 270 Ohm
7,2V 330 Ohm
8,4V 470 Ohm
96V 510 Ohm
12V 680 Ohm

14.10.2025 BEIER-Electronic 10




D Schaltmodul RC-SM-16

Im Internet gibt es ebenfalls LED-Vorwiderstandrechner (z.B.
www.leds.de/widerstandsrechner), mit denen der ideale Widerstand einfach und
schnell ausgerechnet werden kann.

Anschluss des Datenkabels K-USB-2:
Das Datenkabel K-USB-2 wird an die Stiftleiste X11 angeschlossen. Das braune
Kabel des Servokabels zeigt dabei nach unten (zum Rand der Platine).

Das Schaltmodul wird nicht Uber das Datenkabel mit Spannung versorgt. Soll das
Datenkabel verwendet werden, muss das RC-SM-16 ganz normal tber den Akku mit
Spannung versorgt werden.

Allgemeine Hinweise zu der Verdrahtung im Modell:

FUr den Anschluss der Versorgungsspannung sollten Kabel mit einem Querschnitt
von mindestens 0,5 mm? verwendet werden. Fur alle anderen Anschlisse reichen
meist auch dinnere Kabel mit z.B. 0,25 mm?2.

Wichtig ist auch, auf eine moglichst ,saubere” Leitungsverlegung zu achten, d.h.
kurze Kabel zu benutzen und keine unnétigen Schleifen zu verlegen.

Anschluss der Proportionaleingange

An die Stiftleiten X2/1 — X2/5 kénnen bis zu 5 Proportionalkanale eines RC-
Empfangers angeschlossen werden. Fur den Anschluss werden die 2 mitgelieferten
Servo-Patchkabel verwendet. Sollen mehr als 2 Proportionalkanale angeschlossen
werden, werden weitere Servo-Patchkabel bendtigt. Diese kdnnen bei uns im Online-
Shop in zwei Langen (15 cm und 30 cm) bestellt werden.

Die 5 Proportionaleingange sind auf der Abdeckung des Schaltmoduls
gekennzeichnet. Dabei sind die Kanale #1 und #2 jeweils doppelt ausgeflihrt, um
das Proportionalsignal zum Fahrtregler oder Lenkservo weiterfihren zu kdnnen.

Die Servo-Patchkabel werden so auf das Schaltmodul aufgesteckt, dass das braune
Kabel nach unten, zum Platinenrand zeigt und das orange Kabel nach oben.

11 BEIER-Electronic 14.10.2025
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Schaltmodul RC-SM-16

Die Proportionalkanale des Schaltmoduls sind fur folgende Funktionen zustandig:

Prop Modell mit 1 Antriebsmotor Modell mit 2 Antriebsmotoren
#1 freie Funktionszuordnung / freie Funktionszuordnung /
Gas-Kanal Gas-Kanal
#2 freie Funktionszuordnung / freie Funktionszuordnung /
Lenkung Gas-Kanal 2 / Lenkung
#3 freie Funktionszuordnung / freie Funktionszuordnung /
Nautic / EKMFA / Steuerpad Nautic / EKMFA / Steuerpad
#4 freie Funktionszuordnung freie Funktionszuordnung
#5 freie Funktionszuordnung / freie Funktionszuordnung /
Summensignal / Bluetooth-Modul | Summensignal / Bluetooth-Modul
BTC-1 BTC-1
#6 - #8 | freie Funktionszuordnung (kbnnen | freie Funktionszuordnung (kdnnen

nur mit einen Summensignal
verwendet werden)

nur mit einen Summensignal
verwendet werden)

Die Kanal-Nummern des Schaltmoduls haben Ubrigens nichts mit den
Kanalnummern des Empfangers zu tun. Es muss also nicht Kanal #1 des
Empfangers unbedingt mit Prop #1 des Schaltmoduls verbunden werden. Wenn der
Steuerknuppel zum Gasgeben, z.B. am Empfanger auf Kanal #3 liegt, dann wird der
Kanal #3 des Empfangers, mit Prop #1 des Schaltmoduls verbunden.

Sollte der Fahrtregler ein BEC (also eine Spannungsversorgung flr den Empfanger)
haben, wird die BEC-Spannung Uber die Steckplatze X2/1 bzw. X2/2 vom Fahrtregler
zum Empfanger weitergeleitet.

14.10.2025
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Schaltmodul RC-SM-16

Funktionen des Schaltmoduls

Hier eine Ubersicht der méglichen Funktionen:

Ausgange /
Lichtfunktionen

Ausgange 1 - 16 schalten
Ausgangs-Sequenz 1 - 8
Lichtschalter + / -
Standlicht

Abblendlicht

Fernlicht
Nebelscheinwerfer
Nebelschlusslicht

Blinker links/rechts
Warnblinker

Bremslicht

Lok: Fahrtlicht

Schiff: Vor Anker

Schiff: In Fahrt

Schiff: Auf Grund

Schiff: Mandvrierbehindert
Schiff: Manovrierunfahig
Schiff: Tiefgangbehindert
Schiff: Schleppend
Schiff: Assistierend
Schiff: Fischend

Alle Ausgange abschalten

Sonstige

Keine Funktion
Multi-Funktion 1 - 4
Funktions-Sequenzen 1 - 8

Servofunktionen

Servo 1 - 4 auf Position 1 -4
Servo 1 - 2 Sequenz

Funktionen fiir
Lichtmodule SM-IR16-2,
LM-IR-8-1, LM-IR-16-4
und LM-BT-16-4

LM-Servo 1 - 2 auf Position 1 — 2

LM-Servo 3 - 4 auf Position 1 — 2 (nur LM-xx-16-4)
Motor hoch / runter (nur LM-xx-16-4)

Rundumlicht

Blinker/Blitzer

Lauflicht

Ubertragung aus

Road-Train ID 1 - 7 aktivieren (nur LM-xx-16-4)

Diese Funktionen konnen Uber die Proportionalkanale, Nautic/Multiswitch Schalter,
ein Steuerpad, den EKMFA-Modus oder die Smartphone App gesteuert werden. Die

Zuteilung der Funktionen erfolgt im RC-SM-16 Teacher.

13
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D Schaltmodul RC-SM-16

Funktionsbelegung der Proportionalkanale

Sollen Gas- und Lenkkanal ausgewertet werden (z.B. fur automatisches Brems- und
Ruckfahrlicht oder Blinker), mussen diese an Prop #1 bzw. Prop #2 angeschlossen
werden.

Ansonsten konnen alle Kanale im RC-SM-16 Teacher mit verschiedenen Funktionen
belegt werden.

(100)

. . (2,0ms)
Jeder Proportionalkanal ist in 5

.Bereiche® A, B, N, Cund D
unterteilt. Diese Bereiche stellen
quasi die mdglichen Positionen
eines Steuerknuppels dar.

Schwelle 1 (60)

Schwelle 2 (20)
Der Bereich N ist der
Neutralbereich, also die

. ) (1,5ms)
Mittelstellung des Steuerknuppels.

Neutralstellung  (0)

Das gleiche Prinzip gilt auch fir die Schwelle 3 (20)

horizontalen SteuerknUppel. Der
Bereich A befindet sich dabei links

und D rechts. Schwelle 4 (60)

Mit einem 3-Positionen Schalter
konnen jedoch nur die Bereiche A,
N und D angesteuert werden. Die Bereiche B und C haben hier keine Funktion.

(1,0ms) (100)

Die ,,Gro3e” der Bereiche kann uber den RC-SM-16 RC-SM-16 Teacher, durch
andern der 4 Schwellen, an die Fernsteuerung angepasst werden.

Belegung von Proportionalkanale:

Bereich Funktionen
in Position kurz in Position lang in Position
(>0,5 s) (0,5-2,05s) (>2,0 s)
Funktion ein Funktion ein/aus Funktion ein/aus
(Statisch) (Memory) (Memory)
B Funktion ein Funktion ein/aus Funktion ein/aus
(Statisch) (Memory) (Memory)
C Funktion ein Funktion ein/aus Funktion ein/aus
(Statisch) (Memory) (Memory)
D Funktion ein Funktion ein/aus Funktion ein/aus
(Statisch) (Memory) (Memory)

Einem Proportionalkanal kdnnen theoretisch bis zu 12 Funktionen zugeordnet
werden. In der Praxis macht das meist keinen Sinn. Es sollte z.B. vermieden werden,
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einen Bereich gleichzeitig mit einer statischen und einer Memory-Funktion zu
belegen.

Unterschied zwischen statischer und Memory-Funktion:

Statisch Memory
Wird eine Funktion als statisch Bei der Memory-Funktion, schaltet sich
hinterlegt, schaltet sich diese Funktion die Funktion ein, sobald sich der
immer solange ein, wie sich der Steuerknuppel/Schalter fur die
Steuerknuppel/Schalter in dem angegebene Zeit (kurz, bzw. lang) in
entsprechenden Bereich befindet. Wird | dem Bereich befindet. Verlasst man nun
der Bereich wieder verlassen, schaltet den Bereich, bleibt die Funktion aber
sich die Funktion aus. dennoch weiterhin eingeschaltet (also
gespeichert). Erst wenn der Bereich
noch mal erreicht wird, schaltet sich die
Funktion wieder aus.

Eine Auflistung der Funktionen, die den 4 Bereichen A, B, C und D zugeordnet
werden konnen, ist auf Seite 13 zu finden.

Proportionalkanal #1
An Prop #1 kann der Gaskanal angeschlossen werden, um ein automatisches
Bremslicht und Ruckfahrlicht zu schalten.

Proportionalkanal #2

Mit Prop #2 kann der Lenkkanal ausgewertet werden. So kdnnen die Blinker oder
Kurvenlichter beim Lenken automatisch aktiviert werden. Bei zweimotorigen
Modellen kann hier der zweite Gaskanal angeschlossen werden.

Proportionalkanal #3

Der Proportionalkanal #3 kann fur den EMKFA- Modus (siehe Seite 18), fur
Nautic/Multiswitch (siehe Seite 17) oder flr ein Steuerpad (siehe Seite 41)
verwendet werden.

Proportionalkanal #4
Prop #4 has no special functions and can only be used for “normal” switching of
functions.

Proportionalkanal #5

Uber diesen Proportionalkanal kénnen die Summensignale S-BUS, SUMD und
i-BUS (siehe Seite 19) empfangen werden. Der Bluetooth-Controller BTC-1 wird
ebenfalls an Prop #5 angeschlossen. So kann das Schaltmodul auch per Android-
App gesteuert werden.

Fur jeden der 5 Proportionalkanale ist auch die ,normale“ Belegung
(Funktionsauslésung uber die Bereiche A, B, C und D) maglich.

15 BEIER-Electronic 14.10.2025
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Neutralstellung der Proportionalkanale

Ist der Gaskanal an Prop #1 angeschlossen, wird die Neutralstellung von Prop #1 bei
jedem Start des RC-SM-16 neu eingelesen. Gleiches gilt fir Prop #2 wenn dort die
Lenkung oder ein zweiter Gaskanal angeschlossen wird. Es muss also darauf
geachtet werden, dass beim Einschalten des RC-SM-16, Gas und Lenkung am
Sender in Neutral stehen.

Die Neutralstellung aller anderen Kanale liegt fest bei 1,500 ms.

Tipp:

Mit Hilfe der Diagnose (siehe Seite 58), kann Uberpruft werden, welche Werte das
Schaltmodul von der Fernsteuerung empfangt. Dies kann bei einer Fehlersuche sehr
hilfreich sein.
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Nautic-Modus / Multiswitch-Modus

Der Nautic-Modus bzw. Multiswitch-Modus ist eine praktische Moglichkeit,
Funktionen des Schaltmoduls Uber die Fernsteuerung zu steuern.

Hierzu wird das entsprechende Schaltermodul im Sender bendétigt. Das RC-SM-16
unterstutzt folgende Schaltermodule (bzw. dazu kompatible Module):

BEIER-Electronic NMS-16-R, NMS-16-G und NMS-24-G
BEIER-Electronic EMS-16-R, EMS-16-G und EMS-24-G
BEIER-Electronic MSC-8-C, MSC-10-C und MSC-8-C-LCD
Graupner Nautic-Expert Modul (Nr. 4108) und Multikanal
Robbe Multi-Switch Module (Nr. 8084, 8101, 8413, F1511)

In einigen Fernsteuerungen sind so genannte ,,Software-Nautic-Module“ (z.B.
Graupner Multikanal) vorhanden. Hier werden keine zusatzlichen Hardware-
Schaltermodule bendtigt. Fur die richtige Einstellung und Zuordnung der
Schalterpositionen zu einem Empfangerkanal schauen Sie in der
Bedienungsanleitung lhres Senders nach.

Der Empfangerausgang, uber den alle Schalterpositionen ubertragen werden, wird
mit einem Servo-Patchkabel mit dem Proportionalkanal #3 (X2/3) des RC-SM-16
verbunden.

Soll der Nautic-Modus verwendet werden, muss dieser in der Konfiguration des
RC-SM-16 Teachers unter ,Nautic/Multiswitch* aktiviert werden

Nun kann jeder Schalterstellung eine beliebige Funktion (siehe Seite 13) im RC-SM-
16 Teacher zugeordnet werden (siehe Seite 39). Wird der entsprechende Schalter
betatigt, wird die eingestellte Funktion am Schaltmodul ausgelést.

Jede Schalterstellung kann in dem Modus ,Memory“ geschaltet werden. Mit
aktiviertem Memory wird die Funktion mit Betatigen des Schalters aktiviert und bleibt
so lange an, bis der Schalter erneut in der Position ist.

Empfangt das Schaltmodul die Daten korrekt vom Schaltermodul, blinkt die blaue
LED auf dem Schaltmodul in regelmaRigen Abstanden immer kurz auf.

Ausnahme: Bei den EMS-Modulen blinkt die LED nur, wenn ein Schalter betatigt
wird.

Sollte die blaue LED nicht regelmalflig blinken oder die Nautic-Schalter nicht
funktionieren, mussen die Einstellungen im Sender gepruft werden. In der
Bedienungsanleitung des Senders ist meist beschrieben, welche Einstellungen fur
Nautic-Module vorgenommen werden mussen (z.B. Servoweg auf Maximum).

Im BEIER-Electronic Forum unter FAQ gibt es eine Schritt fur Schritt Anleitung, wie
bei Nautic/Multiswitch Problemen bei der Fehlersuche vorgegangen werden soll.
Beitrag:

Hilfe, mein Nautic-/Multiswitchmodul funktioniert nicht

17 BEIER-Electronic 14.10.2025



https://www.beier-electronic.de/modellbau/forum/viewtopic.php?f=8&t=744

D Schaltmodul RC-SM-16

Bei Anlagen mit Jeti Duplex 2,4 GHz, muss die ,,Output period“ des Empfangers, mit
Hilfe der Jeti-Box, auf ,ByTransmitter bzw. ,Auto” eingestellt werden. Weitere
wichtige Einstellungen: ATV High Limit: 2,20 ms, ATV Low Limit: 0,80 ms

Ein-Kanal-Multifunktionsauswahl (EKMFA)

Wird im RC-SM-16 Teacher der Modus ,Ein-Kanal-Multifunktionsauswahl“ (EKMFA)
aktiviert, kdnnen bis zu 30 Funktionen des Schaltmoduls (siehe Seite 13) Uber nur
einen einzigen Proportionalkanal gesteuert werden. Es wird hierzu immer
Proportionalkanal #3 des Schaltmoduls verwendet.

Wie auch im ,normalen® Modus, ist der Bereich des Kanals in die 5 Bereiche A, B, N,
C und D unterteilt (siehe Seite 14).

Welche Funktionen tber den EKMFA-Modus ausgelost werden, kann im RC-SM-16
Teacher festgelegt werden (siehe Seite 40).

Um eine Funktion auszuldsen, muss der Steuerkntppel / Schalter eine bestimmte
Anzahl mal, von der Neutralposition N in die Position A, bzw. D bewegt werden.

Der letzte Zahlwert wird immer gespeichert, somit kann die letzte Funktion beliebig
oft wiederholt werden, indem man den Kanal fir 1 Sekunde in die Position B, bzw. C
bringt, ohne dass erneut gezahlt werden muss. Mit einem Schalter auf
Proportionalkanal #3 (X2/3) kdnnen die Bereiche B und C nicht angewahlt werden,
daher muss der Schalter zur Wiederholung, immer die der Funktion entsprechenden
Anzahl mal betatigt werden.

14.10.2025 BEIER-Electronic 18
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Summensignale S-BUS, SUMD/SUMD3 und i-BUS

Das Schaltmodul kann die Summensignale ,S-BUS*, ,SUMD/SUMD3" und

,-BUS" eines Empfangers auswerten. Hier werden bis zu 16 Kanale tiber nur
einen Anschluss vom Empfanger zum RC-SM-16 libertragen, 8 Kanale davon
konnen frei zugeordnet und vom Schaltmodul genutzt werden. Der Empfanger
muss die Fahigkeit zur Ausgabe des Summensignals besitzen. Eventuell muss das
Summensignal zusatzlich im Sendermenu aktiviert werden.

Durch das Summensignal konnen am RC-SM-16 statt 5 nun bis zu 8 vollwertige
Proportionalkanale verwendet und mit Funktionen belegt werden.

Der Summensignal-Ausgang des Empfangers wird, mit einem Servo-Patchkabel, mit
dem Proportionaleingang ,,Prop #5* (X2/5) des Schaltmoduls verbunden.

Empfangt das RC-SM-16 ein korrektes Summensignal, blinkt die blaue LED
regelmafdig schnell.

Im RC-SM-16 Teacher kann unter Konfiguration > S-BUS/SUMD festgelegt werden,
welche der 16 Kanale des Summensignals, den 8 Proportionalkanalen des
Schaltmoduls zugeteilt werden. Dabei ist unbedingt zu beachten, dass Prop #1 des
Schaltmoduls, immer der Gaskanal des Senders und Prop #2 immer der Lenk-Kanal
sein muss, sofern eine automatische Auswertung von Gas und Lenkung erfolgen soll
(z.B. fur Bremslicht, die Blinker oder Kurvenlicht).

Digital-Schalter beim Summensignal SUMD3

Bei dem Summensignal ,SUMD3" kdnnen bei einigen Fernsteuerungen (z.B.
Graupner mz-16, mz-32) zudem noch bis zu 64 Digital-Schalter Ubertragen werden.
Jeder Digital-Schalter kann mit einer Funktion des Schaltmoduls belegt werden
(siehe Seite 37). Somit sind diese Digital-Schalter ideal dazu geeignet, die
vielfaltigen Funktionen des RC-SM-16 zu steuern.

Jeder Digital-Schalter kann am Sender, in den Modi ,EIN/AUS®, ,Puls/Blitz“ und
,Blinken® eingestellt werden.

Fir folgende Funktionen des RC-SM-16 muss der Modus ,,Puls/Blitz“ gewahit
werden:

e Lichtschalter + und Lichtschalter -

¢ Blinker links und Blinker rechts

Als Impulszeit konnen im Sender die standardmafigen 0,5 s beibehalten werden.
Die Impulszeit kann aber auch auf 0,1 s reduziert werden, was die Ubertragung
etwas beschleunigt.

Fir alle anderen Funktionen des RC-SM-16 sollte der Modus ,,EIN/AUS* gewahlt
werden.
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Schalt-Ausgange

Auf dem Schaltmodul sind 16 Ausgange vorhanden, die zur Ansteuerung von LEDs,
Lampen, Relais usw. verwendet werden kdénnen. Jedem Ausgang kénnen
verschiedene Licht- bzw. Schaltfunktionen zugewiesen werden. Je nach Bedarf
koénnen Lichter unter anderem auch blinken oder mit einer unterschiedlichen
Impulslange leuchten.

Die Belegung der 16 Ausgange mit verschiedenen Schaltfunktionen erfolgt im RC-
SM-16 Teacher unter Konfiguration - Ausgange (siehe Seite 43).

Die Ausgange kdnnen Uber Proportionalkanale, Nautic-Schalter, den EKMFA-
Modus, ein Steuerpad, SUMD3 Digital-Schalter oder die Smartphone-App geschaltet
werden.

Alle Ausgange sind minusschaltend und schalten somit den Minuspol an die
angeschlossene Last (z.B. LED, Lampe, Relais, usw.). Der Pluspol der Last wird an
die Pins 9 und 10 des Ausgangssteckers (weildes und schwarzes Flachbandkabel)
angeschlossen. Diese beiden Pins sind intern mit der Pluspol der Versorgungs-
spannung verbunden. Als Pluspol fur die Last kann aber auch jede andere positive
Spannung (z.B. BEC-Spannung) verwendet werden.

Die Helligkeit (PWM-Ansteuerung) jedes einzelnen Ausgangs, kann Uber den
RC-SM-16 Teacher in 2 % Schritten, zwischen 2 % - 100 % eingestellt werden.

Werden Relais oder andere induktive Lasten (z.B. Motoren) an die Schalt-Ausgange
angeschlossen, mussen Freilaufdioden (z.B. 1N4007) verwendet werden. Fur Relais
muss die Helligkeit auf 100 % gesetzt werden, ansonsten ,flattert das Relais.

—: ' X3
- ol o]
—
o_o_o|w¥t oo
o— Y |2/ 1 g g I
—— = = 0|
—mlxz/z oo + +
| —(] |2/ 3 AL 1 & (M
(o—J ) | /4 o - -
o |25 X4
——t 0| T g g
lo—— Y] |5 2 oo
o _o_o| Ykl oo
—J ) |5 4 k2w oo
—0] | 1.0
enm— ) |11

Folgende Ausgangs-Typen konnen fir die Ausgange eingestellt werden:
e Ausgang statisch ein

Ausgang blinkend

Ausgang als Impuls

Tagfahrlicht links und rechts

Standlicht

Abblendlicht

Fernlicht

Nebelscheinwerfer

Nebelschlusslicht

Bremslicht

14.10.2025 BEIER-Electronic 20




D Schaltmodul RC-SM-16

Ruckfahrlicht

Blinker links und rechts

Dynamischer Blinker links und rechts

Kurvenlicht links und rechts

Seitenmarkierungsleuchten links und rechts
Kombiniertes Frontlicht (Stand-, Abblend- und Fernlicht)
Kombiniertes Rucklicht (Stand-, Brems- und Nebelschlusslicht)
Kombiniertes amerikanisches Rucklicht links und rechts
Ausgang bei Fahrt ein

Ausgang im Stand ein

Ausgang bei Stand und Fahrt ein (mit unterschiedlicher Helligkeit)
Ausgang bei Beschleunigung ein

Ausgang ab einstellbarer Fahrgeschwindigkeit ein

Lok: Fahrtlicht vorwarts und rickwarts

Schiff: Rundumlicht rot oben, mitte oder unten

Schiff: Rundumlicht griin oben

Schiff: Rundumlicht weil® mitte oder unten

Schiff: 1. Toplicht / 2. Toplicht

Schiff: Ankerlicht

Schiff: Seitenlicht

Schiff: Hecklicht

Schiff: Schlepplicht

Militarfahrzeug: Tarnscheinwerfer

Militarfahrzeug: Tarnrtcklicht

Militarfahrzeug: Tarnbremslicht

Militarfahrzeug: Leitkreuz

Die Ausgangstypen ,Standlicht®, ,Abblendlicht®, ,Fernlicht®, ,Nebelscheinwerfer®,
,Nebelschlusslicht®, ,Blinker links®, ,Blinker rechts®, sowie alle ,kombinierten Lichter”
mussen Uber lhre ,Lichtnamen® eingeschaltet werden, nicht Gber die
Ausgangsnummer!

Ist das Standlicht z.B. am Ausgang 1 angeschlossen, muss zum Einschalten des
Standlichtes (Uber einen Prop.-Kanal, Nautic/Multiswitch, oder den Lichtschalter)
also die Funktion ,Standlicht” aktiviert werden, nicht die Funktion ,Ausgang 1.

Ausgang ,,Statisch® ein
Ein Ausgang mit diesem Typ ist quasi die Standardvariante eines Ausgangs und
kann ganz normal ein- und ausgeschaltet werden.

Ausgang ,,Blinkend* ein
Ein Ausgang mit diesem Typ blinkt mit einer einstellbaren Frequenz solange er
eingeschaltet ist.

Die Blinkfrequenz kann fur jeden Ausgang getrennt, im RC-SM-16 Teacher
eingestellt werden. Der Wert fur die Blinkfrequenz, wird in dem Feld ,,Option 1
eingegeben. Es sind Werte zwischen 1 und 255 mdglich. 1 entspricht der schnellsten
Blinkfrequenz (50 Hz) und 255 der langsamsten (0,196 Hz). Die Blinkfrequenz kann
wie folgt berechnet werden: f =1/ (Wert x 0,02)
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Ausgang als ,,Impuls® ein

Wird der Ausgang aktiviert, schaltet dieser Ausgang fur eine bestimmte Zeit ein und
geht dann wieder aus. Eine typische Anwendung ist hier z.B. ein kurzer
Mundungsblitz bei einem Kanonenschuss.

Die Impulsdauer kann im RC-SM-16 Teacher eingestellt werden. Der Wert fur die
Impulsdauer wird, in dem Feld ,,Option 1* eingegeben. Werte zwischen 1 und 255
sind moglich. 1 entspricht dem kurzesten Impuls (0,1 s) und 255 dem langsten
Impuls (25,5 s).

Die Impulsdauer kann berechnet werden, indem der eingestellte Wert mit 0,1 s
multipliziert wird. Ein Wert von 5 ergibt z.B. einen Impuls von 0,5 Sekunden.

Ausgange , Tagfahrlicht”, ,,Tagfahrlicht links* und ,,Tagfahrlicht rechts*

Der Ausgang fur das Tagfahrlicht schaltet mit dem Wert von ,Helligkeit” ein, wenn
das Standlicht und das Abblendlicht nicht eingeschaltet sind. Wird das Stand- oder
Abblendlicht eingeschaltet, schaltet die Helligkeit des Tagfahrlichts auf den Wert von
»Option 1“ um. Steht dort der Wert 0, wird das Tagfahrlicht ausgeschaltet sobald
Stand- oder Abblendlicht eingeschaltet sind. Bei aktiviertem Blinker wird die
Helligkeit des Tagfahrlichts auf den Wert von ,,Option 2“ umgeschaltet.

Die Ausgangstypen ,Tagfahrlicht links“ und ,Tagfahrlicht rechts“ verhalten sich gleich
wie der Typ , Tagfahrlicht®, jedoch wird hier beim Blinken nur die Helligkeit des
Tagfahrlichtes auf der Seite geandert (Wert von Option 2), auf der geblinkt wird.

Ausgange ,.Standlicht”, ,,Abblendlicht”, ,,Fernlicht", ,,Nebelscheinwerfer* und
.Nebelschlusslicht*

Die Ausgange fur diese Lichter schalten ein, sobald die entsprechende Funktion
aktiviert wird.

Die vorgegebenen Bezeichnungen fur diese Lichter sind nicht zwingend so
vorgeschrieben. Wer z.B. kein Nebelschlusslicht braucht, kann auch ein anderes
Licht an den Ausgang anschlief3en und schalten.

Diese Lichter konnen ebenfalls Uber den programmierbaren Lichtschalter (siehe
Seite 46) geschaltet werden.

Ausgang ,,Riickfahrlicht*
Der Ausgang fur das Ruckfahrlicht schaltet automatisch ein, sobald das Fahrzeug
ruckwartsfahrt.

Hierzu muss der Gaskanal an Prop #1 angeschlossen und im RC-SM-16 Teacher
die Option “Gaskanal auf Prop #1 (X2/1) aktiviert werden. Siehe Seite 34.
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Ausgang ,.Bremslicht*

Das Bremslicht wird immer kurz eingeschaltet, wenn die Fahrgeschwindigkeit starker
reduziert wird. Bremsempfindlichkeit und Nachleuchten kénnen im RC-SM-16
Teacher unter Konfiguration - Ausgange - Ausgangsoptionen eingestellt werden.

Hierzu muss der Gaskanal an Prop #1 angeschlossen und im RC-SM-16 Teacher
die Option “Gaskanal auf Prop #1 (X2/1) aktiviert werden. Siehe Seite 34.

Ausgange ,.Blinker links‘ und ,.Blinker rechts*

Die Ausgange fur die Blinker, kbnnen entweder manuell aktiviert werden oder
optional auch automatisch beim Lenken Uber Prop #2. Fur letzteres muss der
lenkanal an Prop #2 angeschlossen und im RC-SM-16 Teacher die Option “Lenkung
auf Prop #2 (X2/2)“ aktiviert werden. Siehe Seite 34.

Wird die Funktion Warnblinker verwendet und eingeschaltet, blinken beide Blinker-
Ausgange gleichzeitig.

Unter Konfiguration - Ausgange - Ausgangsoptionen kdnnen weitere Blinker
Einstellungen gewahlt werden.

Ist die Variante ,Amerikanischer Blinkermodus® aktiviert, leuchten die Blinker immer
mit, wenn das Standlicht eingeschaltet ist. Die Helligkeit fur dieses ,Blinker-
Standlicht® kann bei ,,Option 1“ angegeben (z.B. 10 %).

Ausgange ,,Dynamischer Blinker links* und ,,Dynamischer Blinker rechts*
Moderne Fahrzeuge haben oft ,dynamische Blinker®. Das bedeutet, der Blinker
besteht nicht nur aus einer Lampe/LED, sondern aus mehreren, die wie eine Art
Lauflicht angesteuert werden. Das RC-SM-16 kann diesen Effekt nachbilden. Hierzu
werden auf jeder Seite (links und rechts) jedoch 3 separate Ausgange fur 3 LEDs
bendtigt — insgesamt also 6 Ausgange!

Die LEDs werden am Fahrzeug wie folgt angeordnet:

Blinker links Blinker rechts

Der Ausgang ,Dynamischer Blinker #1“ ist immer die innere der 3 LEDs, der
Ausgang ,Dynamischer Blinker #3“ ist die aul3ere der 3 LEDs.

Der dynamische Blinker wird genau gleich aktiviert wie der normale Blinker, also
uber die Funktionen ,Blinker links“, Blinker rechts” und ,Warnblinker” oder Uber die
automatische Blinkfunktion beim Lenken.

Sollen am Modell der ,dynamische Blinker” (z.B. am Zugfahrzeug) und auch ein
,hormaler® Blinker (z.B. am Auflieger) verwendet werden, kann der Ausgang
,2Dynamischer Blinker #1“ auch fur einen normalen Blinker verwendet werden. Es
sind hier also keine extra Ausgange fur die normalen Blinker notig.
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Ausgange , Kurvenlicht links‘ und ,,Kurvenlicht rechts*
Diese Ausgange kdnnen bei Kurvenfahrten automatisch eingeschaltet werden. Es
gibt drei Moglichkeiten, wie die Kurvenlichter eingeschaltet werden kdnnen:

1. Uber die Lenkung auf Proportionalkanal #2 (X2/2) mit einstellbarer

Lenkschwelle

2. Uber die Blinker

3. Bei Ruckwartsfahrt
Nahere Informationen zu diesen Varianten sind auf Seite 45 beschrieben. Die
Kurvenlichter kbnnen optional auch gleichzeitig Nebelscheinwerfer sein und dann
auch Uber die Funktion "Nebelscheinwerfer" eingeschaltet werden. Das Ein- und
Ausschalten der Kurvenlichter erfolgt nicht schlagartig, sondern Uber eine
Dimmfunktion.

Ausgange ,.Seitenmarkierungsleuchte links* und ,,Seitenmarkierungsleuchte
rechts*

Die Ausgange fur die Seitenmarkierungsleuchten leuchten mit dem Wert von
»Helligkeit“, sobald das Standlicht oder Abblendlicht eingeschaltet ist. Wird der
Blinker oder Warnblinker eingeschaltet, blinken die entsprechenden
Seitenmarkierungsleuchten. Die Helligkeit fur das Blinken wird im RC-SM-16
Teacher mit ,,Option 1“ festgelegt.

Ausgang ,,Kombiniertes Frontlicht“
Beim kombinierten Frontlicht kdnnen die Lichter ,,Standlicht®, ,,Abblendlicht“ und
»Fernlicht® Gber nur einen Ausgang geschaltet werden.

Fur jedes der 3 Lichter kann eine separate Helligkeit angegeben werden:
Die Helligkeit des Standlichts wird bei ,,Helligkeit*“ angegeben (z.B. 10 %).
Die Helligkeit des Abblendlichts wird bei ,,Option 1“ angegeben (z.B. 30 %).
Die Helligkeit des Fernlichts wird bei ,,Option 2* angegeben (z.B. 60 %).

Dabei ist zu beachten, dass diese 3 Helligkeiten addiert werden, wenn mehrere
Lichter eingeschaltet sind. Man sollte also vermeiden in der Summe auf Uber 100 %
zu kommen, denn mehr als den Ausgang voll einzuschalten, geht nun mal nicht.

Ausgang ,,Kombiniertes Ricklicht*
Beim kombinierten Rucklicht kdnnen die Lichter ,,Standlicht“, ,,Bremslicht*“ und
»Nebelschlusslicht“ Gber nur einen Ausgang geschaltet werden.

FUr jedes der 3 Lichter kann eine separate Helligkeit angegeben werden:

Die Helligkeit des Standlichts wird bei ,,Helligkeit* angegeben (z.B. 10 %).

Die Helligkeit des Bremslichts wird bei ,,Option 1 angegeben (z.B. 40 %).

Die Helligkeit des Nebelschlusslichts wird bei ,,Option 2“ angegeben (z.B. 50 %).

Dabei ist zu beachten, dass diese 3 Helligkeiten addiert werden, wenn mehrere
Lichter eingeschaltet sind. Man sollte also vermeiden in der Summe auf tUber 100 %
zu kommen, denn mehr als den Ausgang voll einzuschalten, geht nun mal nicht.
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Ausgang ,,Kombiniertes amerikanisches Riicklicht links/rechts“
Hier werden die 3 Lichtfunktionen ,,Standlicht“, ,,Bremslicht“ und ,,Blinker links*
bzw. ,,Blinker rechts‘ Gber nur einen Ausgang geschaltet.

FUr jedes der 3 Lichter kann eine separate Helligkeit angegeben werden:
Die Helligkeit des Standlichts wird bei ,,Helligkeit* angegeben (z.B. 10 %).
Die Helligkeit des Bremslichts wird bei ,,Option 1 angegeben (z.B. 100 %).
Die Helligkeit des Blinkers wird bei ,,Option 2“ angegeben (z.B. 50 %).

Im Gegensatz zu den anderen kombinierten Lichtern, werden die Helligkeiten hier
jedoch nicht addiert!

Ausgang ,.Lok - Fahrtlicht vorwarts/rickwarts*

Diese beiden Ausgangstypen werden Uber die Funktion ,Lok - Fahrtlicht®
eingeschaltet. Fahrt die Lok vorwarts, wird der Ausgang ,Lok - Fahrtlicht vorwarts®
aktiviert. Fahrt die Lok ruckwarts, wird der Ausgang ,Lok - Fahrtlicht rGckwarts”
aktiviert. Im Stand bleibt immer der zuletzt geschaltete Ausgang weiterhin
eingeschaltet.

Ausgang ,.Bei Fahrt ein“
Dieser Ausgang schaltet immer ein, sobald das Modell fahrt - egal, ob vorwarts oder
ruckwarts.

Ausgang ,.Im Stand ein“
Dieser Ausgang schaltet immer ein, sobald das Modell steht.

Ausgang ,.Bei Stand und Fahrt ein*

Bei dieser Einstellung ist der Ausgang ist immer eingeschaltet, egal ob das Modell
steht oder fahrt. Der Wert bei ,Helligkeit* legt die Helligkeit des Ausgangs im Stand
fest. Im Feld ,Option 1“ kann der Wert fur die Helligkeit bei Fahrt eingestellt werden
(0 - 100 %). Das Umschalten zwischen beiden Zustanden erfolgt gedimmt.

Ausgang ,.Beim Beschleunigen ein*
Dieser Ausgang schaltet immer kurz ein, sobald das Modell beschleunigt.

Ausgang ,,Ab Fahrgeschwindigkeit ein‘

Uberschreitet das Modell die, im RC-SM-16 Teacher eingestellte
Fahrgeschwindigkeit, schaltet dieser Ausgang ein. Der Wert hierfir wird bei ,,Option
1“ eingetragen.
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Ausgange fur Schiffe

Mit diesen Ausgangen kann die LichterfiUhrung von Schiffen vorbildsgetreu
nachgebildet werden. Gesteuert werden die Lichtausgange Uber folgende Logik-
Tabelle:

Ausgang
Rundumlicht rot oben
Rundumlicht rot mitte
Rundumlicht rot unten
Rundumlicht griin oben
Rundumlicht weil mitte
Rundumlicht weil} unten

1. Toplicht
2. Toplicht
Seitenlicht
Hecklicht
Schlepplicht

Funktion/Zustand

Vor Anker
Auf Grund

#%| ¥ |Ankerlicht

In Fahrt
Manovrierbehindert

Mandvrierunfahig
Tiefgangbehindert

™
™

Schleppend
Assistierend

™

iejRetiedt JENEedl J
ojpeiiedt Jrejredt
ojpeiiedt Jrejredt

Fischend #* #*

# = Ausgang ist an
1t = Ausgang ist nur an, wenn das Schiff auch "In Fahrt" ist

Diese Tabelle ist so fest in der Firmware hinterlegt und kann nicht geandert werden!

Beispiel:
Ist die Funktion ,In Fahrt aktiviert, schalten die Ausgange ein, die als ,1. Toplicht®,
,2oeitenlicht® und ,Hecklicht” konfiguriert sind.

Sollen die Schiffs-Lichtfunktionen verwendet werden, missen zum einen die
Ausgange festgelegt werden (an welchem Ausgang welches Licht angeschlossen ist)
und zum anderen die Funktionen den Bedienelementen (z.B. Nautic-Schaltern) am
Sender zugeteilt werden. Hier sollte vorzugsweise eine ,Memory“-Funktion® belegt
werden.

Einige der verfugbaren Funktionen schliel3en sich gegeneinander aus. So kann, ein
Schiff z.B. nicht ,Vor Anker® liegen und gleichzeitig ,In Fahrt sein®.

Die Verknupfungen der Licht-Funktionen zu den Ausgangen (siehe Tabelle), sind
fest programmiert und lassen sich nicht andern!

Die Lichteinstellungen fur "In Fahrt" und ,Vor Anker“ kbnnen entweder manuell Uber
die einzelnen Funktionen "Schiff: In Fahrt" oder ,Schiff: Vor Anker” (z.B. Uber Nautic-
Schalter) geschaltet, oder automatisch uber den Gaskanal (Proportionalkanal #1)
gesteuert werden.
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Wird die automatische Erkennung von "In Fahrt" bzw. "Vor Anker" verwendet, muss
diese in der Konfiguration im RC-SM-16 Teacher eingeschaltet werden
(Konfiguration - Ausgange - Ausgangsoptionen). Befindet sich der Gasknuppel
dann nicht in Neutralstellung (also das Schiff fahrt), wird auf den Zustand "In Fahrt"
geschaltet. Halt das Schiff an (Gasknuppel in Neutral), geht der Zustand "In Fahrt"
nach einer einstellbaren Zeit aus und es wird auf den Zustand "Vor Anker"
umgeschaltet. Liegt in diesem Moment jedoch noch ein anderer Zustand, wie z.B.
"Manovrierbehindert" oder "Schleppend" an, bleibt dieser Zustand weiterhin erhalten
und es wird erst auf "Vor Anker" umgeschaltet, wenn der andere Zustand
ausgeschaltet wird.

Ist die automatische Erkennung von "In Fahrt" bzw. "Vor Anker" aktiviert, kdnnen
diese Zustande nicht Uber die Funktionen "Schiff: In Fahrt" und "Schiff: Vor Anker"
geschaltet werden.

Weitere Informationen zur Lichtflihrung von Schiffen sind hier zu finden:
de.wikipedia.org/wiki/Lichterfuhrung

Ausgange fur Militarfahrzeuge: ,,Tarnscheinwerfer”, ., Tarnrucklicht®,
yzlarnbremslicht” und , Leitkreuz*

Diese Ausgange, mit Lichteinstellungen speziell fur Panzer, konnen nur Uber den
programmierbaren Lichtschalter (siehe Seite 46) Uber die Funktionen ,Lichtschalter
+“und ,Lichtschalter -“ geschaltet werden.

Ubertragung der Ausginge zu einem Auflieger/Anhénger-Lichtmodul
Die Ausgange 1 — 12 des RC-SM-16 kdnnen per Infrarotsignal zu unserem IR-
Lichtmodul SM-IR-16-2 Ubertragen werden.

Die Ausgange 1 — 8 des RC-SM-16 kdnnen per Infrarotsignal zu unserem IR-
Lichtmodul LM-IR-8-1 Ubertragen werden.

Die Ausgange 1 — 16 des RC-SM-16 kdnnen per Infrarotsignal zu unserem
Lichtmodul LM-IR-16-4 oder per Bluetooth zum Lichtmodul LM-BT-16-4 Ubertragen
werden.

Andere Lichtmodule sind nicht kompatibel.

Achtung:

Die Ausgange 13 — 16 des RC-SM-16 konnen leider nicht zum SM-IR-16-2
ubertragen werden! Die Ausgange 13 -16 des SM-IR-16-2 kdnnen nur fur
Sonderfunktionen, wie Blitzer oder Lauflicht verwendet werden (siehe Anleitung des
SM-IR-16-2).
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Ausgangs-Sequenzen

Das Schaltmodul bietet die Moglichkeit, die Ausgange 1 - 16 in einer bestimmten
Abfolge nacheinander oder parallel anzusteuern. Hierfur kbnnen 8 zeitgesteuerte
Ablaufsequenzen mit bis zu 36 Schritten programmiert werden (siehe Seite 47).

Far jeden Schritt kann festgelegt werden, welche Ausgange mit welcher Helligkeit
eingeschaltet werden sollen. Zudem kann fur jeden Schritt festgelegt werden, wie
lange es dauern soll, bis zum nachsten Schritt weiter geschalten wird.

Wird eine Ausgangs-Sequenz aktiviert, hat immer die Sequenz Vorrang vor der
normalen Funktion (z.B. Blinker, Standlicht usw.) des Ausgangs. D.h. die normale
Funktion des Ausgangs wird wahrend der aktiven Sequenz abgeschaltet.

Mit den Ausgangs-Sequenzen konnen die unterschiedlichsten Lichteffekte erzeugt
werden.

Beispiele:
e Rundumlichter
e Lauflichter
¢ Moderne Polizei-Blitzlichter
¢ Antikollisionsblitzer fur Flugmodelle
e Einschaltflackern von Leuchtstofflampen
o Beliebige Flackerlichter und Blitzer

Servoausgange

Auf dem RC-SM-16 sind 4 Servoausgange (X5/1 - X5/4) vorhanden.

Die Servoausgange liefern die ublichen Impulse von 1,000 - 2,000 ms, daher kbnnen
normale Standard-Servos und auch Fahrtregler angeschlossen werden.

Die Spannungsversorgung fur diese Servoausgange erfolgt Uber die
Proportionaleingange #1 - #5 an den Anschllissen X2/1 - X2/5. Da diese Anschlisse
ja in der Regel direkt mit dem Empfanger verbunden sind, muss also der Empfanger
Akku, bzw. das BEC im Fahrtregler auch den Strom fir die angeschossenen Servos
liefern!

Die Servoausgange konnen auf 3 Arten angesteuert werden:
1. Bewegung auf feste Positionen
2. Direkte, proportionale Steuerung uber einen Prop.-Kanal
3. Ablauf einer programmierbaren Sequenz
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Bewegung auf feste Positionen:
Fir jeden der 4 Servoausgange kdonnen im RC-SM-16 Teacher bis zu 5 Positionen
festgelegt werden (siehe Seite 52), die Uber die frei belegbaren Funktionen des
Schaltmoduls, angesteuert werden konnen. Die Positionen haben folgende
Bezeichnungen:

e Grundstellung
Position #1
Position #2
Position #3
Position #4

Direkte, proportionale Steuerung uber einen Prop.-Kanal:

Im RC-SM-16 Teacher kann hier ein beliebiger Prop.-Kanal zugewiesen werden, der
fur die ,direkte Servosteuerung” verwendet werden soll (siehe Seite 52). Das Servo
verhalt sich dann so, als ob es direkt am Empfanger angeschlossen ware. Der
Servoweg kann bei der direkten Steuerung skaliert werden. Der Skalierungsbereich
liegt bei -100 % bis +100 %. Wobei negative Werte die Richtung des Servos
invertieren. Uber die Funktion ,Servo x Grundstellung® kann die direkte
Servosteuerung deaktiviert werden. Das Servo bleibt dann in der Grundstellung,
solange diese Funktion aktiviert ist. Dies ist z.B. bei zuschaltbaren, lenkbaren
Achsen sinnvoll.

Ablauf einer programmierbaren zeitgesteuerten Sequenz (nur Servos 1 und 2):
Im RC-SM-16 Teacher kann fur die Servoausgange 1 und 2 eine Ablaufsequenz
programmiert werden. Denkbar sind hier Anwendungen wie z.B. ein Rohrruckzug
beim Panzer oder ein einfacher Scheibenwischer beim Truck.

Eine Servosequenz kann Uber die Funktionen ,Servo 1 Sequenz® bzw. ,Servo 2
Sequenz® gestartet werden. Eine genauere Beschreibung der Servo-Sequenzen ist
auf der Seite 50 zu finden.

Ein Servoausgang kann entweder auf eine feste Position oder als Sequenz gesteuert
werden. Beide Varianten gleichzeitig sind nicht mdglich.

Funktions-Sequenzen

Alle Funktionen (siehe Seite 13), die am Schaltmodul ausgelost werden kénnen,
konnen auch uber eine zeitgesteuerte Ablaufsequenz aktiviert werden.

Diese Funktions-Sequenzen sind dazu gedacht, fest definierte und komplexe
Ablaufe vollautomatisch (zeitgesteuert) ablaufen zu lassen.

Eine genauere Erklarung ist in dieser Anleitung ab Seite 54 zu finden.
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Spannungsuberwachung

Das Schaltmodul misst permanent die Hohe der angelegten Versorgungsspannung
an den Klemmen X1/1 und X1/2. Sinkt diese fur langer als 10 Sekunden unter die,
im RC-SM-16 Teacher unter Konfiguration - Allgemein eingestellte Schwelle,
werden alle Ausgange und auch die Servoausgange ausgeschaltet.

Bei einigen Akkutypen (z.B. LiPo-Akkus) ist unbedingt eine zu tiefe Entladung zu
vermeiden, da diese dem Akku schadet!

Die Schwelle der Spannungsiberwachung sind zwischen 4,5 und 15,0 V frei
einstellbar (siehe Seite 34). Wird eine Unterspannung erkannt, blinkt die blaue LED
auf dem Schaltmodul langsam. Optional kann dann auch einer der 16 Ausgange
blinken.

Hier eine Auflistung mit ,Ublichen“ Werten flr verschiedene Akkutypen:

Akku-Typ Akkuspannung Schwelle fur

Unterspannung |

Nickel-Cadmium 6,0 V (5 Zellen) 50V

und 7,2V (6 Zellen) 6,0V

Nickel-Metallhydrid 8,4V (7 Zellen) 7,0V

9,6 V (8 Zellen) 8,0V

10,8 V (9 Zellen) 9,0V

12,0 V (10 Zellen) 10,0V

13,2V (11 Zellen) 1,0V

14,4V (12 Zellen) 120V

Bleiakku 6,0 V (3 Zellen) 50V

12,0 V (6 Zellen) 10,0V

Lithium-lonen 7,4V (2 Zellen) 48V

11,1V (3 Zellen) 72V

14,8 V (4 Zellen) 96V

Lithium-Polymer (LiPo) 7,4V (2 Zellen) 6,4V

11,1V (3 Zellen) 9,6V

14,8 V (4 Zellen) 12,8V

Lithium-Eisenphosphat 6,6 V (2 Zellen) 45V

(LiFe) 9,9V (3 Zellen) 6,6V

13,2V (4 Zellen) 8,8V

Diese Werte sind jedoch nur Richtwerte, am besten beim Hersteller des Akkus
schauen, was dieser als Tiefentladespannung angibt.

Stromuberwachung

Die Schalt-Ausgange 1 - 16 des RC-SM-16 besitzen eine StromUberwachung, die
eine Uberlastung erkennt und alle Ausgange sofort abschaltet, um diese vor
Beschadigung zu schutzen.

Die Ausgange sind durch diese Stromuberwachung allerdings nicht zu 100%
kurzschlussfest! Daher sollten Kurzschlisse an den Ausgangen unbedingt
vermieden werden!
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Schaltmodul RC-SM-16

Wird ein Uberstrom erkannt, leuchtet die rote LED auf dem Schaltmodul dauerhaft.

Statusanzeige mit LEDs

Auf dem Schaltmodul befinden sich 3 LEDs, die den Status bzw. die verschiedenen
Zustande des Schaltmoduls anzeigen.

Sobald das RC-SM-16 an die Spannungsversorgung (X1/1 und X1/2) angeschlossen
ist, leuchtet die grine LED.

Fehler- Status bzw. Fehler LED LED LED MaRnahmen
code griin rot blau
Anschluss der Schalt-
15 Uberstrom an Schalt- an an aus Aéi%?r;gei;?:rrrﬁ) r;lrgrn ’
Ausgangen erkannt AUSQE
usgange
kontrollieren
langsames | Akkuspannung priifen
16 Unterspannung erkannt an aus Blinken und Akku ggf. laden
. schnelles Anlernfunktion fir
Steuerpad-Setup aktiv Blinken Steuerpad ist aktiv
Nautic/Multiswitch, schnelles
Summensignal oder BTC-1 . Alles ok
: Blinken
Signal korrekt erkannt
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PC-Software ,RC-SM-16 Teacher”

Mit der Software ,RC-SM-16 Teacher“ kann das Schaltmodul konfiguriert werden.

Die Software kann kostenlos auf unserer Internetseite heruntergeladen werden.

Im Auslieferzustand konnen die 16 Ausgange des Schaltmoduls tUber die Prop.-
Eingange #1 - #4 gesteuert werden. Sollen Einstellungen geandert werden, ist der
RC-SM-16 Teacher und das Datenkabel K-USB-2 notwendig!

&gl RC-SM-16 Teacher V0.91a - Demoprojekt.rc-sm-16 o] & ==
Datei  Datenkabel Sprache Hilfe

HEH S| | &

e
K Fi d.

—
Allgemein | S-BUS/SUMD | Proportionalkandle | Nautic/Multiswitch | EKMFA | Steuerpad || Ausgdnge | Servo-fwsgange || Funktions-Sequenzen || Lichtmadul

S chaltmodul-F.onfiguration Fulti-Funktion Bluetoath-Contraller BTC-1 [fur Smartphane &pp)
[ Gaskanal auf Prop #1 [X2/1) huilti-Funktion 1 [ Bluetoath auf X2/5 aktivieren
r Bezel.chnu.ng: Suchscheinwerfer FIN ooon
r Funktion 1 Auggang 4 [LED-Suchscheinwerfer]) +
Funktian 2: Servo 1 Sequenz [Servo-Suchschel
[ Lenkung auf Prop 2 [<2/2) i cleil - Lichtmodul
[ Servoausgdnge fiir Digitalservos (10 ms) — " SM-R-16-2 / LM-IR-8-1 / LM-IR-16-4 (Infrarct - langsam]
: Multi-Funktion 2 e Lb-IR-8-1 / LM-IR-16-4 [Infrarat - schnell]
Autostart-Funktion: . - Berelmg " LM-BT-16-4 [Blugtoath - schrel]
L Funktion 1: . -
Aleku-S pannungsiiberwachung Funktion 2 =
AkkuTyp  |LPo25 74V | Funktion 3: .
Schwelle Unterspannung [V]: E4 Multi-Funktion 3
Auzgang der bei Unterspannung blinkt 16 - Bezeichnung:
Funktion 1: -
Funlction 2: =
Funktion 3: -
Fulti-Funktion 4
Bezeichnung:
Funktion 1: -
Funlction 2: =
Funktion 3: -
Statuz Dratenkabel K-L5B-2
An dem Projekt wurden Anderungen vorgenommen. Damit diese Anderungen auch
i"l;ne?dc::ltmodu\ wirksam werden, muss das Projekt mit dem Datenkabel iibertragen Projekt iibertragen ] l Diagnose staiten l
l Projekt avslesen ] Port: |4 =

Systemvoraussetzungen

o Windowskompatibler PC

e Windows 2000, NT, XP, Vista, Windows 7, 8, 10 oder 11
e ca. 5 MB freier Festplattenspeicher

o freie USB Schnittstelle (1.0, 1.1, 2.0 oder 3.0)

Software-Installation

Nach dem Download der Software, muss diese zuerst auf dem PC installiert werden.
Dazu die heruntergeladene Datei starten und den weiteren Anweisungen des
Installationsprogramms folgen. Hierbei sollte aktiviert werden, dass ein Icon auf dem
Desktop angelegt werden soll, damit der RC-SM-16 Teacher leichter gestartet
werden kann.
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Schaltmodul RC-SM-16

Bedienung der Software ,RC-SM-16 Teacher”

Menus
Neues Projekt erstellen | Erstellen eines neuen Projektes
Projekt 6ffnen Offnen eines bestehenden Projektes
Projekt speichern Speichern des aktuellen Projektes
Projekt speichern unter | Speichern des aktuellen Projektes unter
einem neuen Namen
Datei Funktionsbelegung des | Druckt eine Ubersicht Uber die
Projektes ausdrucken Funktionsbelegung aller Ein- und
Ausgange aus
Automatisch auf Pruft bei jedem Start des RC-SM-16
Updates priifen Teachers, ob eine neue Version vorliegt
Jetzt manuell auf Prift, ob eine neue Version des RC-SM-
Updates priifen 16 Teachers verfugbar ist
Beenden Beendet das Programm
Projekt mit Datenkabel | Ubertragt das aktuelle Projekt auf das
ubertragen Schaltmodul
Projekt mit Datenkabel | Liest das Projekt aus dem Schaltmodul
auslesen aus
Datenkabel | Diagnose mit Zeigt live Diagnosedaten des
Datenkabel Schaltmoduls mit dem Datenkabel an
Schaltmodul- Hieruber kbnnen Funktionen testweise
Funktionen uber uber das Datenkabel ausgelost werden
Datenkabel steuern
Deutsch Schaltet die Sprache auf Deutsch
Sprache | Englisch Schaltet die Sprache auf Englisch
Franzosisch Schaltet die Sprache auf Franzdsisch
Bedienungsanleitung Offnet diese Bedienungsanleitung als PDF
Forum: RC-SM-16 Offnet das BEIER-Electronic Forum in der
Support Rubrik: RC-SM-16
Hilfe Forum: FAQ Offnet das BEIER-Electronic Forum in der
Rubrik: Haufig gestellte Fragen
Facebook Offnet die Facebook-Seite von BEIER-
Electronic
Info Zeigt Informationen zur Software an

Der RC-SM-16 Teacher ist in 2 Bereiche unterteilt:
e Konfiguration
e Firmwareupdate

33

BEIER-Electronic 14.10.2025




D Schaltmodul RC-SM-16

Schaltmodul konfigurieren
Durch einen Klick auf den Reiter ,,Konfiguration*, kbnnen verschiedene
Einstellungen am Schaltmodul vorgenommen werden.

Die Einstellungen sind in verschiedene Bereiche unterteilt:
Allgemein

S-BUS /i-BUS / SUMD
Proportionalkanale
Nautic / Multiswitch
EKMFA-Modus
Steuerpad

Ausgange
Servo-Ausgange
Funktions-Sequenzen
Lichtmodul

Wird ein Wert in der Konfiguration geandert, muss das Projekt mit dem Datenkabel
neu auf das Schaltmodul Gbertragen werden, damit diese Anderung wirksam wird!

Konfiguration - Allgemein

K i i Fi dat

Allgemein | S-BUS/SUMD | Proportionalkandle | Mautic/Multiswitch | EKMFA || Steusrpad | Ausgdnge | Servo-Ausadnge | Funktions-5equenzen || Lichtrodul

Schaltmodul-Fonfiguration tdulti-Funktion Bluetooth-Contraller BTC-1 [fur Smartphone App)
[~ Gaskanal auf Prop #1 [=2/1] I ulti-Funktion 1 [T Bluetooth auf x2/5 aktivieren
B h : i
I SZEIE nu.ng Suchscheinwerfer i PIN: o000
[=] Funktion 1: Auggang 4 [LED-Suchscheinwerfer] =
Funktion 2: X i
I~ Lenkung auf Prop #2 [£2/2) Ay _Sewo 1 Sequenz [Servo-Suchschei : TE—
[~ Sereoausgings fiir Digitalservos [10 me] f—  SM-R-16-2 / LM-IR-8-1 / LM-IR-16-4 (Infrarot - langsam)
) Multi-Funktion 2 f* Lh-IR-8-1 / LM-IR-16-4 [Infrarot - schnel]
Gliastan e o - - B ¢ LM-BT-16-4 (Bluetacth - schrel]
Funktion 1: . =
Akku-Spannungzlibensachung F::kt:z: >
AkkuTyp [LPo2s 74y | Funktion 3 -
Schwelle Unterspannung [V]: .4 Multi Funktion 3
Ausgang der bei Unterspannung blinkt: 16 - Bezeichnung:
Funktion 1: =
Funklion 2: -
Funktion 3: -
Multi-Funktion 4
Bezeichnung:
Funktion 1: =
Funklion 2 =
Funklion 3 =

Schaltmodul-Konfiguration

Wird der Gaskanal auf Prop #1 aktiviert, werden die Ausgangstypen ,Bremslicht” und
»Ruckfahrlicht* automatisch je nach Fahrsituation geschaltet. Fir 2-motorige Modell
kann auch ein zweiter Gaskanal auf Prop #2 aktiviert werden.

Fir automatische Funktionen wie automatisches Blinken beim Lenken oder
lenkungsabhangige Kurvenlichter, kann hier die Lenkung auf Prop #2 aktiviert
werden.

Werden an den Servoausgangen Digitalservos angeschlossen, kann die
Geschwindigkeit der Impulsausgabe an den Servoausgangen, von den
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standardmalligen 20 ms, auf 10 ms verkurzt werden. Einige Digitalservos
funktionieren mit 10 ms besser als mit 20 ms.

Die ,Autostart-Funktion® wird immer beim Einschalten des Moduls (Anlegen der
Versorgungsspannung) ausgefuhrt. Hier kann eine beliebige Funktion hinterlegt
werden (z.B. einen bestimmten Ausgang einschalten).

Akku-Spannungsuberwachung:

Der verwendete Akku-Typ kann hier ausgewahlt werden. Je nach Akku-Typ wird die
Schwelle fur die ,Unterspannung® angepasst. Sollte der Akku-Typ nicht dabei sein,
kann der Wert auch manuell eingestellt werden.

Liegt die Akku-Spannung dauerhaft unter der eingestellten Schwelle, werden alle
Ausgange abgeschaltet. Ein langsames Blinken der blauen LED zeige die
Unterspannung an.

Zusatzlich kann optional ein beliebiger Ausgang definiert werden, der schnelle blinkt,
wenn eine Unterspannung erkannt wird.

Multi-Funktion:

Maximal 3 Funktionen kénnen jeder der 4 Multi-Funktionen zugeteilt werden.
Dadurch kénnen mit einer Funktion am Sender, bis zu 3 Funktionen gleichzeitig
aktiviert werden. Jeder Multi-Funktion kann eine beliebige Bezeichnung vergeben
werden.

Beispiel: Ein Suchscheinwerfer soll eingeschaltet werden. Gleichzeitig soll auch
immer eine Servosequenz aktiviert werden, die ein Servo steuert und damit den
Suchscheinwerfer bewegt. Normalerweise werden hierzu 2 Funktionen benoétigt, die
am Sender getrennt ausgeldst werden mussten:

1. Ausgang x ein

2. Servosequenz x ein

Werden diese 2 Funktionen mit einer Multi-Funktion gesteuert, so muss am Sender
nur noch die eine Multi-Funktion gestartet werden, um den Ausgang und die
Servosequenz gleichzeitig zu aktivieren.

Bluetooth-Controller:

Soll die Steuerung des RC-SM-16 uber die Android-App ,SFR-1 Controller mit dem
Bluetooth-Modul BTC-1 erfolgen, muss dies hier aktiviert werden. Eine 4-stellige PIN
schitzt davor, dass das Modell von Fremden gesteuert werden kann. Nur wenn die
gleiche PIN in der App eingestellt ist, kann das RC-SM-16 gesteuert werden. Die
Standard-PIN lautet: 0000

Lichtmodul:
Das Protokoll fiir die Ubertragung zu einem Lichtmodul im Anhénger oder Auflieger
kann hier festgelegt werden. Es stehen 3 Varianten zur Auswahl:
¢ Infrarot-Protokoll fur die Lichtmodule SM-IR-16-2, LM-IR-8-1 und LM-IR-16-4.
Dieses Protokoll funktioniert fur diese Lichtmodule, ist aber daflir etwas
langsamer in der Ubertagungsgeschwindigkeit (Latenz max. 140 ms).
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D Schaltmodul RC-SM-16

¢ Infrarot-Protokoll flr die Lichtmodule LM-IR-8-1 und LM-IR-16-4. Dieses
Protokoll funktioniert nicht mit dem Lichtmodul SM-IR-16-2. Es ist aber
schneller (Latenz max. 80 ms).

e Bluetooth-Protokoll flr das Lichtmodul LM-BT-16-4. Dies ist das schnellste
Protokoll (Latenz max. 40 ms), funktioniert aber nicht mit IR-Lichtmodulen.
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Schaltmodul RC-SM-16

Konfiquration - S-BUS / SUMD

K

Algemein | 5-BUS/SUMD | Propotionalkandle | Nautic/Multizwitch | EKMFA || Steusrpad

Ei dak
F

5-BUS 4 SUMD
[T 5-BUS auf X245 aktiviersn

[ HBUS auf X2/5 aktivieren

Prop #1:
Prop #2:
Prop #3:
Prop #4:
Prop #5:
Prop H#E:
Prop #7:
Prop #3:

Diigital-Schalter [rur fiir Graupner SURMD 3]

Ausgdnge | Servo-dusgdnge | Funktions-Sequenzen | Lichtmodul

¥ SUMD aul X2/ aktivieren g: 12 iazgz:i ; > gg gi - g: j: >
D53 | Ausgang 3 ~| D525 ~| Ds47 -
SEUS /SUMD Kanal 1w | | | DS % [Ausgang 4 ~| DE2% -| DE4B -
. <] | | D55 [Ausgang’s -| Ds27 ~| Ds49 -
+| | | DSE [Ausgangb -| Ds28 ~| DssD -
<] | | D57 [Asgang? ~| Ds23 ~| Ds&l -
- | | | D58 [Ausgang 8 -| DS ~| Dss2 -
SBUS/SUMD Kanal 6 | | | D53 [Ausgang3 ~| D5dl ~| D353 =
S-BUS / SUMD Kanal 7 v D510 | Ausgang 10 v| D532 »| DS54 v
S-BUS /SUMD Kanal 8 | | | D511 [Ausgang 11 v| D533 ~| D355 -
| | D512 [Ausgang 12 +| D534 +| D556 -
DS 13 [Ausgang 13 ~| D535 ~| Dss7 -
DS 14 [Ausgang 14 +| D53 ~| DssB -
DS 15 [Ausgang 15 ~| D537 ~| Dsss -
DS 16 [ Ausgang 16 -| Ds38 ~| DSED -
DS17: [ -| Ds39 ~| DsEl -
DS 18: -| DS40 -| Dse2 -
DS 18 -| D541 ~| DSE3 -
DS 20 L| Ds42 +| DSE4 -
DS 21 +| D543 -
DS 22 +| D544 - [ Reset l

Soll ein Summensignal des Empfangers ausgewertet werden, kann dies hier aktiviert
werden. Der Summenkanal des Empfangers wird mit Prop #5 (X2/) des

Schaltmoduls verbunden.

Die einzelnen Kanale des Summensignals konnen hier den Prop.-Kanalen des
Schaltmoduls zugeordnet werden. Weitere Informationen zu den Summensignal-
Einstellungen auf Seite 19.

Konfiquration - S-BUS / SUMD - Digital-Schalter (nur fiir Graupner SUMD3)

Den 64 Digital-Schaltern des Summensignals SUMD3 (z.B. Graupner mz-16, mz-
32), kdnnen hier die gewunschten Funktionen zugeordnet werden. Bitte die Hinweise
auf Seite 19 beachten.
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Konfiquration - Proportionalkanale

P rr—
Kanfi - Fi

P—
Algemein | S-BUS/SUMD | Proportionalkangle | Mautic/Muliiswitch | EKMFA | Steuerpad || Ausgange | Servodusgange | Funklions-Sequenzen | Lichtrodul

—
Prop #1 | Prop #2 | Prop #3 | Prop #4 | Prop #5 | Prop #5 || Prop #7 || Prop #2
Belegung Proportionalk anal #3 K.anallnvertierung

In Pasition Kurz in Position Lang in Pozition r EIDD ﬁ; r Erop ﬁg
- [Statisch) [Memory) (Memary) ||: P:?; #3 F PEE #7
A Al =] [Busgana5 | [Ausgarg 7 =l ™ Prop #4 ™ Prop 88
—tu
B
[y wr ~IT ~IT <]
H
—m
c C: - EIRE =l =l
1—{m
D Auslozeverzogerung [ma)
— D:|. j |AusgangB j |AusgangB j statisch  kurz lang
Beeich4/D: [~ 50 [ 50 [z000
e
Bereich BAC: m ’ﬁ ’ﬁ

Belegung und Schwellen fur Proportionalkanale

Hier konnen flr jeden der Proportionalkanale #1 - #5 (bzw. #1 - #8 bei Verwendung
eines Summensignals), die Bereiche A, B, C und D mit den moglichen Funktionen
des Schaltmoduls belegt werden.

Das linke Bild symbolisiert die 5 Bereiche eines Steuerknuppels. Hier werden die
Schwellen fur die einzelnen Bereiche eingestellt (siehe Seite 14). Zum Verschieben
der Schwellen, mit der Maus auf die kleinen blauen Quadrate klicken und die
Schwellen nach oben, bzw. unten verschieben. Beim Verschieben wird der Wert der
aktuellen Schwelle oben im Bild angezeigt.

Ist der Geber am Sender ein 3-Positionen Schalter, kdnnen nur die Bereiche A und
D mit Funktionen belegt werden, da mit einem Schalter die Zwischenbereiche B und
C nicht angesteuert werden kénnen. Hier gabe es aber noch die Moéglichkeit, diese
Zwischenbereiche per Mischer im Sender anzusteuern.

Kanal-Invertierung
Es kdnnen die Richtungen aller Proportionalkanale invertiert/reversiert werden.

Ausldseverzdgerung

Die Verzogerungen fur die Funktionsauslosung uber die Positionen A/D und B/C
kénnen hier eingestellt werden. Diese Zeiten legen fest, wie lange der
Steuerknuppel/Schalter/usw. in der jeweiligen Position sein muss, bis die
entsprechende Funktion dann gestartet wird. Zeiten zwischen 10 und 2500 ms sind
moglich.

Die hier eingestellten Werte sind fur alle Proportionalkanale gultig. Es ist also nicht
mdglich die Verzégerungen fur jeden Kanal getrennt einzustellen.

Mit einem Klick auf den Reset-Button werden die Standardwerte wieder hergestellt.
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Konfiquration - Nautic/Multiswitch

K onfi B Fi pdat

P————
Algemein | S-BUS/SUMD || Proportionalkandle | Nautic/Multiswitch | EKMFA | Steuerpad || Ausgange | Servodusgange | Funklions-Sequenzen | Lichtrodul

Schalterbelegung Mautic Tvp

v Mautic auf Prop #3 [x2/3] aklivieren |MSC-8-C-LCD fir CARSON 14-K j
Schalter 1 oben: [ Ausgang 1 »| ¥ Memomw [~ Fehlerkamektur
Schalter 1 unten: | Ausgang 2 »| v Memom

Schalter 2 oben: | Ausgang 3 | ¥ Memom

Schalter 2 unten: | Ausgang 4 ~| Iv Memary

Schalter 3 oben: | Ausgang 5 | v Memomy

Schalter 3unten: | Ausgang B | v Memomy

Schalter 4 obert | Ausgang 7 v | ¥ Memomy

Schalter 4 untern: [ Aysgang 8 v | ¥ Memomy

Schalter 5 obert | Ausgang 9 | v Memomy

Schalter 5 unter: | Ausgang 10 ~| v Memomw

Schalter 6 oben: [ Ausgang 11 »| ¥ Memomw

Schalter & unten: | Ausgang 12 | v Memom

Schalter 7 oben: | Ausgang 13 ~| ¥ Memom

Schalter 7 unten: | Ausgang 14 | v Memom

Schalter 8 oben: | Ausgang 15 | v Memomy

Schalter 8 unten: | Ausgang 16 v | ¥ Memomy

Soll der Nautic-/Multiswitch-Modus verwendet werden, muss dieser hier aktiviert
werden.

Schalterbelegung
Jeder Schalterstellung kann die gewunschte Funktion zugeordnet werden (siehe
Seite 17). Fur jeden Schalter kann eine Memory-Funktion aktiviert werden.

Typ }
Fir das richtige Ubertragungsprotokoll ist es wichtig den Typ der Fernsteuerung bzw.
des Schaltermoduls auszuwahlen.

Fehlerkorrektur

Sollten beim Empfang des Nautic-Signals Storungen auftreten, kann eine
Fehlerkorrektur aktiviert werden. Eventuell l1auft die Ubertragung der Nautic-Schalter
dann zuverlassiger. Durch das Aktivieren der Fehlerkorrektur wird die Ubertragung
der Schalterzustande jedoch etwas langsamer (ca. +200 ms). Gerade bei einigen 2,4
GHz Sendern, empfiehlt sich die Fehlerkorrektur einzuschalten, da hier unter
Umstanden, ab und zu falsche Schalterstellungen Gbertragen und damit ungewollte
Aktionen ausgelost werden konnen.

Manuelle Einstellung

In der manuellen Einstellung, kénnen die Werte fiir das Ubertragungsprotokoll des
Nautic-Modus, von Hand eingestellt werden. Diese Werte bitte nur auf Anweisung
andern. In der Regel ist eine manuelle Einstellung der Werte nicht erforderlich!
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Konfiquration - EKMFA-Modus

K i i Fi dat

Allgemein | 5-BUS/SUMD | Proportionalkanale | Nautic/Muliswitch | EKMFA | Steuerpad || Ausginge | Servo-Auzgange | Funkfions-Sequenzen || Lichtrmodul

Belegung EKMFA Ausldzeverzogerung (mz)
v EEMFA auf Prop B3 [%2/3] aktivieren Bersich &/0- l'l_

ooo
500

1 % in Position & Ausgang 1
2w in Position & AUsgang 2
3 # in Position & Ausgang 3
4 % in Pogition &, Ausgang 4
5 % in Position A Ausgang 5
E x in Position A Ausgang B
7w in Position & Ausgang 7
8 x in Position & Ausgang 8
9 % in Pozition &, -

10 & in Position &: |,
11 & in Position & .
12 % in Position &; [,
13 % in Position & [
14 % in Position &: [

15 in Position &: [

1xinPosition D: | Ajsgang 9
2xinPositon D: | Alsgang 10
3winPasiton ;| ausgang 11
dwinPasiton D | 4usgang 12
SxinPasiton ;| 4sgang 13
BxinPosiion D [ 4 50ang 14
7xinPosiion D: | Ausgang 15
8xinPosiionD: | Ausgang 16
xin Position D: |-

10+ in Position D
11 # in Position D
12 # in Position D
13 # in Position D
14 « in Position D
15 « in Pasition [

Bereich B/C:

‘<<1111111<<<111
‘<<1111111<<<111

Hier kann der EMKFA-Modus fur Proportionalkanal #3 aktiviert werden.

Die einzelnen Funktionen kdnnen den Schalterpositionen A und D zugeordnet
werden und mit der entsprechenden Anzahl von Betatigungen in diese Position
aktiviert werden (siehe Seite 18).

Nicht alle der moglichen Positionen (2 x 15) miussen belegt werden.

Ausldseverzdgerung

Die Verzogerungen fiur die Funktionsauslosung der Positionen A/D und B/C kdnnen
hier eingestellt werden. Diese Zeiten legen fest, wie lange der
Steuerknuppel/Schalter/usw. in der jeweiligen Position sein muss, bis die
entsprechende Funktion gestartet wird. Zeiten zwischen 10 - 2500 ms sind mdglich.

Mit einem Klick auf den Reset-Button werden die Standardwerte wieder hergestellt.
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Konfiquration - Steuerpad

—
K i i Fil

Allgemein | 5-BUS/SUMD | Proportionalkanale | Nautic/Muliswitch | EKMFA | Steusrpad | Ausginge | Servo-Auzgange | Funkfions-Sequenzen || Lichtrmodul

Steuerpad
v Steuerpad auf Prop #3 [<2/3) aklivieren
Ebere 1
kurz [
lang ‘
\

\

Auzgang 11 v | Ausgang 10 + || Ausgang 9 v || Auzgang & v || Auzgang 7 |

-1 -1- = -I- =

2 -1 -1 = B ~|

'" '” v" v" 'l

Ebene 2

lang

Ebene 1
kurz | Ausgang 1 ~ || Ausgang 2 ~ | Ausgang 3 - || Ausgang 4 - || Ausgang 5 - || Ausgang & ~|
land | Auegang 12 - | Auzgang 13 - | dzgang 14 - | uzgang 15 v | Ausgang 16 ~|- -|

Ebene 2 | | | | | |

= ~|- ~|- |- - - ~|
lang |§ ~ = ~I M E M E M E M

Mit dem RC-SM-16 kann auch das Steuerpad Licht und Sound der Firma Kraftwerk
ausgewertet werden. Der Kanal des Steuerpads wird vom Empfanger-Ausgang mit
Prop #3 (X2/3) des RC-SM-16 verbunden.

Mit dem Steuerpad kdnnen bis zu 44 Funktionen ausgeldst werden:
11 Tasten auf Ebene 1, kurzer Tastendruck
11 Tasten auf Ebene 1, langer Tastendruck
11 Tasten auf Ebene 2, kurzer Tastendruck
11 Tasten auf Ebene 2, langer Tastendruck

Alle Tasten kdnnen auf beiden Ebenen nach Belieben, mit den gewlinschten
Funktionen belegt werden.

Die Umschaltung von Ebene 1 zu Ebene 2, erfolgt durch die ganz linke Taste, in der
oberen Reihe. Beim Driicken dieser Umschalttaste, wird auf die Ebene 2
umgeschaltet. Bei dem nachsten Tastendruck auf eine der Tasten 1 — 11, wird dann
die zugewiesene Funktion von der Ebene 2 ausgeldst. Gleichzeitig wird mit dem
Auslosen der Funktion, auch immer wieder automatisch auf die Ebene 1 zurlck
geschaltet.

Wird auf die Ebene 2 umgeschaltet und anschliel3end jedoch innerhalb von 10
Sekunden keine weitere Taste gedruckt, schaltet das Pad auch wieder automatisch
auf die Ebene 1 zurtck.
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Einlernen des Steuerpads:
Vor der ersten Verwendung, muss das RC-SM-16 auf das Steuerpad, bzw. den
Sender eingelernt werden. Das funktioniert wie folgt:

1. Das Schaltmodul von der Versorgungsspannung trennen.

2. Sender und Empfanger einschalten.

3. Alle Kanale/Geber am Sender in Neutralstellung bringen und nur die
Umschalttaste” (obere Reihe, ganz links) auf dem Steuerpad dricken und
gedruckt halten.

4. Nun die Spannungsversorgung des Schaltmoduls einschalten und warten, bis

die grune LED schnell blinkt.

Jetzt die ,Umschalttaste” auf dem Steuerpad los lassen.

6. Wenn dann die blaue LED leuchtet, die Taste ,7" (obere Reihe, ganz rechts)
dricken und gedrickt halten.

7. Warten bis die blaue LED aus geht und die grune LED dauerhaft leuchtet.

8. Damit ist der Einlernvorgang beendet.

g

AnschlieRend empfiehlt es sich die Auswertung der Tasten des Steuerpads, in der
Diagnose (siehe Seite 58) zu Uberprufen. Bei Prop #3 werden beim Tastendruck dort
nun auch die Tasten-Nummern angezeigt.

Sollten die, in der Diagnose angezeigten Tasten-Nummern, nicht mit den gedrickten
Tasten Ubereinstimmen, muss eventuell die ,Sendeleistung” des Steuerpads
geandert werden (siehe Anleitung des Steuerpads). Nach einer Anpassung der
»~oendeleistung” muss der Einlernprozess wiederholt werden!

Wenn in Schritt 4 die griine LED nicht blinkt, kommen entweder keine Signale des
Steuerpads am Schaltmodul an, oder die ,Sendeleistung” des Steuerpads ist zu
gering eingestellt.
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Konfiquration - Ausgange

K onfi B Fi pdat

——
Algemein | S-BUS/SUMD || Proportionalkandle || NauticMultiswitch | EKMFA || Steuerpad | Ausgange | Servo-dusgange | Funklions-Sequenzen | Lichtrodul

—
Ausgange | Ausgangzoptionen | Lichtschalter | Ausgangs-Sequenzen

Ausgange
Auvszgangs-Typ Helligkeit  Option1 Option 2 Gluhlampeneffekt Bezeichnung

Ausgang 10 [ [Tagratrliche v [1o0z ~] [1o0 [ 1o r

Ausgang 2 [l [ Standiicht | [100% ~ [

Ausgang 3 [ [ Abblendicht | [100% ~ [

Ausgang 4[] [Famiicht | {100 ~ [

Ausgang 5 [l | Blinker links | {100 ~ [

Ausgang 6 B [Blinker rechts | [100% ~ [

Ausgang 7. W | Kurvenlicht links ~| [100% ~ [

Ausgang 8 [l [Korverlicht rechts ~| |[100% - r

Ausgang S W [Statisch (ein oder aus) ~| [100% v |Innenbeleuchtung
Ausgang 100 W [ Statisch (ein oder aus) | [100% r |Suchscheinwerfer
Ausgang 11: [ | Statisch [ein oder aus) - | o0z - r Rundumlicht
Ausgang 12 [ [ Statisch [in oder aus) »| [100% - ™ Unterbodenbeleuchtung
tusgang 13 [l |- | {100 ~ [

tusgang 14l |- | {100 ~ [

Auzgang 15 0 |- - | [100% - N

Auzgang 16: [ |- -| [100% - -

Belegung ldschen

Die farbigen Kastchen neben den Ausgangen, zeigen die Farbe des
Flachbandkabels des jeweiligen Ausgangs an.

Ausgangs-Typ
Hier konnen den 16 Schalt-Ausgangen die verschiedenen Funktionen zugeordnet
werden (siehe Seite 20).

Helligkeit
Far jeden Ausgang kann die Helligkeit (Intensitat) in 2 %-Schritten eingestellt

werden.

Option 1 und Option 2
Bei einigen Ausgangs-Typen, kdnnen zusatzliche Werte eingestellt werden.
Genauere Informationen hierzu in der Beschreibung der Ausgange ab Seite 20.

Gluhlampeneffekt

Fir jeden Ausgang kann hier separat, ein Gluhlampeneffekt aktiviert werden. Eine
angeschlossene LED verhalt sich dann beim Ein- und Ausschalten wie eine
Gluhlampe (sanftes Ein- und Ausschalten).

Bezeichnung
Zu jedem Ausgang kann eine frei wahlbare Bezeichnung (z.B. ,Innenbeleuchtung®)

hinterlegt werden. Dadurch wird es leichter diese Ausgange bei der
Funktionsauswahl wieder zu ,finden®.
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Konfiquration - Ausgange - Ausgangsoptionen

K i i Fi dat

Allgemein | 5-BUS/SUMD | Proportionalkanale | Nautic/Muliswitch | EKMFA | Steusrpad | Ausgdnge | Servo-Ausgange | Funktions-Sequenzen || Lichtrmodul

Ausgsnge | Ausgangsoptionen | Lichtschalter | Ausgangs-Sequenzen

Ausgangzoptionen

Glihlampeneffekt: mittel - [ Eurvenlichter funktionieren auch, wenn das Licht aus ist
W Kurvenlichter iiber Lenkung (Prop #2]

Iv Bremslicht im Stand immer ein [ Kurvenlichter iiber Blinker

I~ Bremslichtnachleuchten: [ & Sekunden I Kurverlichter bei Riickwarstahrt ein

™ Gefahrenbremslicht beim starken Bremsen ™ Kurvenlichter sind auch Nebelscheinwerfer

r Lenkschwelle Kurvenlicht: [z

Schwelle Bremslicht: [

Schwelle Gefahrenbremslicht: m [T Tagfahilicht Liber Lichtschalter
v Riickfahrlicht nur bei Fahrt ein, nicht im Stand

[v ‘wamblinker bei Riickwartsfaht automatizch ein I Abblendlicht mit <enon-Einechaleffekt

™ Blinker nach ,T mal blinken, automatizch abschalten [~ Fernlicht mit Xenon-Einschalteffelt

¥ tutomatizch blinken beim Lenken [Prop #2]

Automatisch blinken bis Geschwindigkeit WZ [ Automatizches 'In Fahrt' / Wor Anker' beim S chiff: W B

™ Amerikanizcher Blinkermodus

Lenkschwiele Blinker eir: [ a0

Lerkschwele Blinker aus: [0

Blinktakt  an (< 10ms): 50 aus[x10msl| &0

Der Gluhlampeneffekt kann in 3 Stufen eingestellt werden: Leicht, mittel, stark.

Ist die Auswahl ,Bremslicht im Stand immer ein“ aktiviert, schaltet sich das
Bremslicht immer ein, sobald das Modell steht.

Ein einstellbares Nachleuchten des Bremslichtes kann ebenfalls zwischen 1 und 255
Sekunden aktiviert werden.

Bei aktiviertem Gefahrenbremslicht, blinkt das Bremslicht mit einer Frequenz von

3 Hz bei einer starken Bremsung. Die Dauer fur das Blinken wird ebenfalls Uber das
,Bremslichtnachleuchten® festgelegt. Ist zusatzlich die Option ,Warnblinker nach
Gefahrenbremslicht automatisch ein® aktiviert, schaltet sich der Warnblinker
ebenfalls nach einem starken Bremsvorgang ein. Der Warnblinker bleibt in diesem
Fall so lange aktiv, bis er manuell ausgeschaltet wird oder mit dem Fahrzeug wieder
losgefahren wird.

Die Schwelle fur das Bremslicht legt fest, wie stark das Fahrzeug abgebremst
werden muss, damit das Bremslicht eingeschaltet wird. Je héher die Schwelle
eingestellt ist, desto starker muss gebremst werden. Es sind Werte zwischen 1 und
30 maoglich.

Die Schwelle fir das Gefahrenbremslicht legt fest, wie stark das Fahrzeug
abgebremst werden muss, damit das Gefahrenbremslicht ausgelost wird. Es sind
Werte zwischen 1 und 30 mdglich.

Ist die Auswahl ,Warnblinker bei Rickwartsfahrt automatisch ein® aktiviert, schalten
sich die beiden Blinker immer ein, sobald das Modell riickwarts fahrt.

Zusatzlich kann festgelegt werden, dass sich die Blinker nach einer bestimmten
Blinkanzahl automatisch abschalten.
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Die Blinker konnen vollautomatisch, sobald gelenkt wird, aktiviert und danach wieder
deaktiviert werden. Es kann eingestellt werden, bis zu welcher Fahrgeschwindigkeit
das automatische Blinken erfolgen soll.

Die Lenkschwellen kbnnen getrennt eingestellt bzw. angepasst werden. Erlaubte
Werte sind 5 - 100 (%) und entsprechen dem Lenkeinschlag. Die "Lenkschwelle
Blinker ein" muss gleich oder groRer "Lenkschwelle Blinker aus" sein.

Ist der ,Amerikanische Blinkermodus* aktiviert, leuchten die Blinker, sobald das
Standlicht eingeschaltet ist.

Der Blinktakt kann extra eingestellt werden. Die Werte fur ,an“ und ,aus®, multipliziert
mit 10 ms, ergeben die Dauer der Hell- bzw. Dunkelphasen des Blinkers.

Kurvenlichter:

Ist die Option ,Kurvenlicht funktionieren auch, wenn das Licht aus ist” nicht aktiviert,
muss entweder das Stand- oder Abblendlicht an sein, damit die Kurvenlichter
funktionieren.

Bei der Variante "Kurvenlicht Uber Lenkung (Prop. #2)" schaltet das rechte
Kurvenlicht ein, wenn der Bereich "A" von Prop. #2 erreicht wird und schaltet aus,
wenn der Bereich "A" wieder verlassen wird. Das linke Kurvenlicht schaltet ein, wenn
der Bereich "D" erreicht wird und schaltet aus, wenn der Bereich "D" wieder
verlassen wird. Die Schaltschwellen hierzu kdnnen unter Konfiguration -
Proportionalkanale auch nach Belieben eingestellt werden.

Bei der Variante "Kurvenlicht Gber Blinker" schaltet das Kurvenlicht ein, solange
auch der jeweilige Blinker an ist. Beide Varianten konnen kombiniert werden.

Bei der Ruckwartsfahrt konnen beide Kurvenlichter automatisch eingeschaltet
werden.

Als Nebelscheinwerfer konnen beide Kurvenlichter ebenfalls verwendet werden.
Das Tagfahrlicht kann optional Uber den Lichtschalter geschaltet werden.

Ist die Option ,Ruckfahrlicht nur bei Fahrt ein, nicht im Stand aktiviert, leuchtet das
Ruackfahrlicht nur, wenn das Modell fahrt. Im Stand ist dann das Ruckfahrlicht immer
aus. Gleiches gilt fur den automatischen Warnblinker.

Fir Abblendlicht und Fernlicht kann jeweils ein Xenon-Effekt aktiviert werden. Hier
wird beim Einschalten des Lichtes, der typische Xenon-Effekt (kurzer Blitz mit
anschlieBendem Hochdimmen der Helligkeit) erzeugt.

Fir die Schiffs-Lichtfunktionen kann gewahlt werden, ob das Erkennen von "In Fahrt"
bzw. "Vor Anker" Uber den Gaskanal auf Prop. #1 erfolgen soll. Der Zustand "In
Fahrt" wird automatisch abgeschaltet und in ,Vor Anker” geschaltet, sobald der
Gaskanal fur die eingestellte Zeit in Neutralstellung steht.
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Konfiquration - Ausgange - Lichtschalter

—
K i i Fil

Allgemein | 5-BUS/SUMD | Proportionalkanale | Nautic/Muliswitch | EKMFA | Steusrpad | Ausgdnge | Servo-Ausgange | Funktions-Sequenzen || Lichtrmodul

—
Ausgange | Ausgangzoptionen | Lichtzchaler | Ausgangs-Sequenzen
Lichtzchalter

icht

dlicht
cheinwearfar
chiusslicht
hrlicht maglich
icht maglich
maglich
heinwerfer

mmmmmmmmmm

kreuz
nricklicht
Tarnbremslicht

EE2ezEsfEifcscce
- @ L Z Z E @m @ + Jd -
Stufe: B - % Stufen + ’E‘
Stufe: § - » - 5 » Stufen - ’E‘
Stufe: 4 . o - % »
Stufer 3 . » L A
Stufe: 2 - L A
Stufe: 1 L] "B R
Stufe: O L A

Mit Hilfe des Lichtschalters konnen verschiedene Lichter Gber die beiden Funktionen
.Lichtschalter +“ und ,Lichtschalter -“ geschaltet werden.

Der Lichtschalter ist frei programmierbar und hat eine bestimmte Anzahl von
positiven (max. +6) und negativen Stufen (max. -4). Welche Lichtausgange bei
welcher Stufe aktiviert werden sollen, ist frei wahlbar. Ein aktiver Ausgang wird durch
ein ,%“ in der Tabelle gekennzeichnet.

Ein ,%“ in den Spalten ,,Riickfahrlicht moglich®, ,,Bremslicht moéglich*“ und
»Blinker moglich“ bedeutet nur, dass diese Lichter in der entsprechenden Stufe
eingeschaltet werden kdnnen. Sie sind dann nicht automatisch in dieser Stufe
dauerhaft an.

Bei allen anderen Lichtern ist bei einem ,%“ der Ausgang in dieser Stufe auch
tatsachlich immer eingeschaltet.

So sind z.B. in den Tarnstufen (fur Militarfahrzeuge) -1 bis -4, das Ruckfahr- und
Bremslicht, sowie die Blinker in der Regel komplett abgeschaltet.

Nach dem Einschalten des Schaltmoduls steht der Lichtschalter zunachst immer auf
der Stufe 0

Mit ,Reset” wird die Standardeinstellung wieder hergestellt.
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Konfiguration - Ausgange - Ausgangs-Sequenzen

Konfiguration | Fi date |

[Allgemein " S-BUS/SUMD " Proportionalkansle " Nautic/Multiswitch " EKMFA " Steuerpad ‘ Ausgange ‘ Servo-Ausgange " Funktions-5equenzen " Lichtradul

[Ausgénge " Ausgangsoptionen " Lichtzchalter | Ausgangs-5equenzen |

Sequenz 1 | Sequenz 2 " Sequenz 3 ” Sequenz 4 " Sequenz 5 H Sequenz B " Sequenz 7 " Sequenz § ]

Auzgangs-Sequenz 1
Bezeichnung: W

Schritt Diaver | Ausgang 1 ‘ Ausgang 2 | Ausgang 3

01 0.00s 100 [1=4 0%

02 0.00 & 0% 0% 0%

03 0.00s 0% [1=4 0%

Anizahl Schritte: | 3
Schlgife Start-Schritt: I 1
Schleife End-Schritt: I 3

[~ Sofortstop

Auzgange in Sequenz 1:

M1 W2 W3
4 5 6
r7?rs s
102
13 1418
e

Belegung ldschen

Konfiguration | Fi date |

[Allgemein " S-BUS/SUMD " Proportionalkansle " Nautic/Multiswitch " EKMFA " Steuerpad ‘ Ausgange ‘ Servo-Ausgange " Funktions-5equenzen " Lichtradul

[Ausgénge " Ausgangsoptionen " Lichtzchalter | Ausgangs-5equenzen |

[Sequenz 1 | Sequenz 2 | Sequenz3 ” Sequenz 4 " Sequenz § H Sequenz 6 " Sequenz 7 " Sequenz § ]

—Auzgangs-Sequenz 2

Bezeichnung: |Leuchtstafflampe
Anizahl Schritte: | 10

Schritt Diaver | Auzgang 10 . .
o 1.00s 43 Schleife Start-Schritt: I E
0z 010 50 Schleife End-Schritt: I E
02 0505 4% [~ Sofortstop
04 0.20 = T6% Lo
. Auzgange in Sequenz 2:

05 040 = 4% 1 r2ora
06 0.10 100%

2 4 5 6
07 010= 80%
08 0.10s B0% AN I
0 | oos a0 =0 (] 5 (]
0 | 010s 20% 1314715

™16

Belegung ldschen

Das Schaltmodul bietet die Mdglichkeit die 16 Ausgange in einer bestimmten Abfolge
nacheinander oder parallel anzusteuern. Hierfur kdnnen 8 zeitgesteuerte
Ablaufsequenzen mit bis zu 36 Schritten programmiert werden.

Wird eine Ausgangs-Sequenz aktiviert, hat immer die Sequenz Vorrang vor einer
normalen Funktion (z.B. Blinker, Standlicht usw.) des Ausgangs. D.h. die normale
Funktion des Ausgangs wird wahrend der aktiven Sequenz abgeschaltet.

Alle Ausgange, die hier in einer Ausgangs-Sequenz ausgewahlt wurden, erscheinen
automatisch in der Tabelle.

Jeder Ausgangs-Sequenz kann eine beliebige Bezeichnung vergeben werden.
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Anzahl der Schritte
Fir jede Sequenz kann hier die Anzahl der Schritte eingestellt werden. Bis zu 28
Schritte sind moglich pro Sequenz.

Die Schritte laufen dann beim Aktivieren der Sequenz, beginnend mit Schritt 1,
nacheinander ab.

Im jedem Schritt kann fur jeden Ausgang, die gewlnschte Helligkeit eingestellt
werden. Dazu mit der Maus auf den Wert klicken, der geandert werden soll und in
dem Dropdown-Feld dann den gewunschten neuen Wert (0 % - 100 %) auswahlen.

Ebenso kann fir jeden Schritt die Dauer des Schrittes zwischen 0,01 s und 24,6 s
angegeben werden.

Schleife Start-Schritt und Schleife End-Schritt

Die Sequenz kann in 3 Abschnitte unterteilt werden:
1. Startsequenz
2. Schleife
3. Stopsequenz

In den Tabellen sind diese 3 Abschnitte, zur leichteren Unterscheidung, farblich in rot
und grun hinterlegt.

Beim Einschalten der Ausgangs-Sequenz wird zuerst die Startsequenz (rot)
ausgegeben und dann die Schleife (grin), solange wie die Sequenz aktiviert ist. Wird
die Sequenz abgeschaltet, wird zum Ende die Stopsequenz (rot) ausgegeben.

Start und Ende der Schleife, kdnnen beliebig eingestellt werden. Wird die dreistufige
Option nicht verwendet, muss der Schleifen-Start auf 1 und das Schleifen-Ende auf
die Anzahl der eingestellten Schritte gesetzt werden, damit die ganze Sequenz
immer komplett ausgegeben wird.

Sofortstop
Mit dieser Option wird festgelegt, ob beim Ausschalten der Sequenz, diese sofort

stoppt, oder noch bis zum Ende der Schleife ausgegeben wird.

14.10.2025 BEIER-Electronic 48



D Schaltmodul RC-SM-16

Wird mit der rechten Maustaste in die Tabelle geklickt, bieten sich folgende
Funktionen:

Loscht den Schritt, auf den mit der rechten Maustaste
Schritt I6schen geklickt wurde. Alle weiteren Schritte werden um eine
Reihe nach oben geschoben.

Flgt vor dem Schritt, auf den mit der rechten Maustaste
Schritt einfugen geklickt wurde, einen neuen Schritt ein. Alle weiteren
Schritte werden um eine Reihe nach unten geschoben.

Diesen Ausgang zu
einem anderem
Ausgang kopieren

Die ganze Sequenz von einem Ausgang, kann hiermit zu
einem anderen Ausgang kopiert werden.

Sequenz exportieren Hier kann eine komplette Sequenz in einer Datei (*.a_seq)
auf der Festplatte gespeichert werden.

Sequenz importieren Hiermit kdnnen zuvor exportierte Sequenzen (*.a_seq)
wieder eingelesen werden.

Auf Seite 47 gibt es zwei einfache Beispiele fur Ausgangs-Sequenzen:

Ausgangs-Sequenz 1:

Diese Sequenz ist ein einfaches Rundumlicht mit 3 Lampen/LEDs. Im 1. Schritt wird
Ausgang 1 eingeschaltet. Im 2. Schritt geht Ausgang 1 wieder aus, dafur wird nun
Ausgang 2 eingeschaltet. Im 3. Schritt wird Ausgang 2 ausgeschaltet und Ausgang 3
eingeschaltet.

Nach Schritt 3, beginnt die Sequenz wieder bei Schritt 1. Auf diese Weise ,dreht”
sich das Licht quasi immer im ,Kreis*.

Ausgangs-Sequenz 2:

Dieses Beispiel zeigt eine einfache Leuchtstofflampen-Simulation. Hier wird nur 1
Ausgang benutzt, allerdings schaltet sich die Lampe nicht nur einfach ein und aus,
sondern es wird das typische Starten einer Leuchtstofflampe simuliert.

In Schritt 1 wird die Helligkeit auf einen kleinen Wert (4%) gesetzt. Dies soll das
Vorglimmen der Rohre darstellen. In Schritt 2 versucht die Lampe zu zinden, wird
also kurz heller (50 %), schafft es jedoch noch nicht und wird in Schritt 3 wieder
dunkler (4 %). In Schritt 4 erfolgt ein weiterer Zindversuch (70 %) der auch noch
nicht gelingt. Daher wird die Helligkeit im Schritt 5 wieder auf 5 % gesetzt. Erst in
Schritt 6 gelingt es der ,Rohre” nun zu zinden. Der Anfang und das Ende der
Schleife, sind nun auf genau diesen Schritt 6 eingestellt. Damit spielt die Sequenz
nun immer nur diesen Schritt 6 (also Lampe ein) ab, solange wie die Sequenz
eingeschaltet ist. Erst wenn die Sequenz ausgeschaltet wird, werden die Schritte 7
bis 10 erreicht und die Lampe geht in mehreren Stufen aus (80 % = 60 % = 40 %
-2 20 % =2 0 %).

Dies sind nur einfache Beispiele. Natlrlich kdnnen solche Sequenzen weiter
ausgebaut werden, um tolle Effekt zu erzielen.
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Konfiquration - Servo-Ausginge - Servo-Sequenz 1 + 2

x"||r- 4]

[Allgemein H S-BUS/SUMD H Proportionalkanale " Mautic/Multiswitch " EKMFa " Steuerpad " Ausgange | Servo-Ausginge ‘ Funklions-Sequenzen " Lichtmodul

Servo-Sequenz 1+2 | Serval+2 " Servo 3+ 4 I

Servo 1 Sequenz Servo 2 Sequenz

Bezeichnung: |Rohiriickzug Bezeichnung: |Scheibenwischer
v Servo1 Sequenz ein v Servo 2 Sequenz ein
Schitt| Posifion | Dauer Amzahl Sohitte: Schitt| Posifion | Dauer Amzahl Schrite:
s [3 nzahl Schrite:  [2
01 1.000 ms 01z . L1l 1.000 mz 10= X
&+ Einmal & Einmal
0z 2,000 ms 05s  Schlsife 0z 2,000 mz 10% " Schisife
03 2,000 ms 08z

r Enweiterter Servowen

r Enweiterter Servoweg
(0,700 - 2,300 ms)

(0,700 - 2,300 ms)

Belegung ldzchen Belegung ldzchen

FUr die Servoausgange 1 und 2 kdnnen zeitlich gesteuerte Ablauf-Sequenzen
programmiert werden. Eine Sequenz kann aus bis zu 10 Schritten bestehen.

Fur jeden Schritt muss nun eine Servoposition (1,000 - 2,000 ms) vorgegeben
werden, die die Startposition in diesem Schritt vorgibt. Zusatzlich muss eine Zeit
angegeben werden, die das Servo zum Bewegen, von der Position des aktuellen
Schrittes, auf die Position des nachsten Schrittes bendtigen soll. Daraus ergibt sich
also die Bewegungsgeschwindigkeit des Servos.

Die Dauer des letzten Schrittes bestimmt die Zeit, bis das Servo wieder auf die
Position des ersten Schrittes gefahren wird.

Die Position von Schritt 1 ist sozusagen die Grundstellung des Servos. Jede
Sequenz beginnt immer auf dieser Position und jede Sequenz endet immer auf
dieser Position.

Einmal/Schleife

Hier kann festgelegt werden ob die Servo-Sequenz, nach dem diese gestartet wurde
nur 1 Mal durchlaufen wird (z.B. Rohrriickzug beim Kanonenschuss) oder ob die
Sequenz ein einer Schleife weiterlauft (z.B. ein Scheibenwischer), solange der Start
fur die Sequenz noch anliegt.

Erweiterter Servoweqg

Die ubliche Impulslange fur ein Standardservo ist 1,000 - 2,000 ms. Manchmal ist es
jedoch winschenswert, diesen Bereich und damit den Verfahrweg, etwas zu
vergrof3ern. Ist diese Option aktiviert, konnen die Servopositionen nun zwischen
0,700 - 2,300ms eingestellt werden.

Achtung!
Nicht jedes Servo ist fiir diesen erweiterten Servobereich geeignet und kann
unter Umstanden beschadigt werden! Diese Funktion ist daher mit etwas
Vorsicht zu geniefen!
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Wird mit der rechten Maustaste in die Tabelle geklickt, bieten sich noch folgende
Funktionen:

Schritt I6schen Loscht den Schritt, auf den mit der rechten Maustaste
geklickt wurde. Alle weiteren Schritte werden um eine
Reihe nach oben geschoben.

Schritt einfugen Flgt vor dem Schritt, auf den mit der rechten Maustaste
geklickt wurde, einen neuen Schritt ein. Alle weiteren
Schritte werden um eine Reihe nach unten geschoben.

Sequenz exportieren Hier kann eine komplette Sequenz in einer Datei (*.s_seq)
auf der Festplatte gespeichert werden.

Sequenz importieren Hiermit konnen zuvor exportierte Sequenzen (*.s_seq)
wieder eingelesen werden.

Beispiel auf Seite 50, Servo 1 Sequenz: Rohrriickzug

Die Servo 1 Sequenz zeigt ein Beispiel flr einen einfachen Rohrrickzug. Im Schritt 1
wird das Servo auf die Grundposition 1,000 ms (Rohr ganz vorne) gestellt. Wird nun
die Sequenz fir Servo 1 aktiviert fahrt das Servo nun ganz schnell (0,1 s) auf die
Position von Schritt 2: 2,000 ms (Rohr ganz hinten). Die Dauer von Schritt 2 betragt
0,5 s. Da die Position des Schrittes 3 auch 2,000 ms ist, bleibt das Servo fur diese
Zeit auf dieser Position stehen (Rohr bleibt kurz hinten). Nach Ablauf der 0,5 s
befindet sich die Sequenz nun also in Schritt 3. Da dies der letzte Schritt ist, fahrt
das Servo langsam in 0,8 s wieder auf die Grundstellung von Position 1, also auf
1,000 ms (Rohr wieder vorne).

Beispiel auf Seite 50, Servo 2 Sequenz: Scheibenwischer

Die Servo 2 Sequenz zeigt ein Beispiel flr einen Scheibenwischer. Im Schritt 1 wird
das Servo auf die Grundposition 1,000 ms (Scheibenwischer unten) gestellt. Wird
nun die Sequenz Uber die Funktion ,Servo 2 Sequenz* aktiviert, fahrt das Servo in
1,0 s auf die Position von Schritt 2, also 2,000 ms (Scheibenwischer ganz oben). Da
dies der letzte Schritt ist, fahrt das Servo nun in 1,0 s wieder auf die Grundstellung
von Position 1, also auf 1,000 ms (Scheibenwischer unten)
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Konfiquration - Servo-Ausginge - Servos 1 + 2 und Servos 3 + 4

K onfi B Fi pdat

P—
Algemein | S-BUS/SUMD || Proportionalkandle | Nautic/Multiswitch | EKMFA || Steuerpad | Ausginge | Servo-dusginge | Funktions-Sequenzen || Lichtradul

—
Servo-Sequenz 1+2 | Servol+2 | Servo3+4

Servo 1

Bezeichnung: |Testzemnvo

[ Servoausgang 1 ein

Grundstellung: I 1,500 ms

Servo 2

Bezeichnung: |Klappe

[~ Servoausgang 2 ein

Grundstellung: | 1.000 ms

Position #1: ; IJ 2,000 ms Position #1: T | . 1.232 ms
Pasition #2: T vim: Pasition #2: T
Position #3: — . . . . . 1,500 ms Puosition #3: — . . . . . L 1,768 ms
Position #4: . b 1500ms Position #4: ) 2000 ms
Geschwindigkeit: langsam J— schnel Geschwindigkeit: langsam —)7 schnell
[~ Enweiterter Servoweg [0,700 - 2,300 ms] [ Enweiterter Servoweg [0,700 - 2,300 ms]

v Automatisch in Grundstelung fahren, wenn keine Position gewahlt ist [T Automatisch in Grundstelung fahren, wenn keine Position gewshlt ist
[~ dnderung nurim Stand migiich [v Znderung nurim Stand miglich

Direkte Steueung Liber: ’—L| m 4 Direkte Steueng Liber. ’—L| m %

r =

Hier konnen die 4 Servoausgange (siehe Seite 28) des RC-SM-16 konfiguriert
werden.

Sollen die Servoausgange 1 und 2 verwendet werden, mussen diese im RC-SM-16
Teacher aktiviert werden. Die Servoausgange 3 und 4 sind immer automatisch
aktiviert.

Grundstellung
Auf die Grundstellung fahrt das Servo immer nach dem Einschalten des
Schaltmoduls.

Positionen #1 - #4

Diese Positionen kdnnen Uber die frei belegbaren Funktionen (z.B. Uber
Proportionaleingange, Nautic-Schalter oder EKMFA-Modus) mit dem Servo
angefahren werden.

Um die Positionen zu verschieben, mit der Maus auf den Schieberegler klicken und
den Zeiger auf die gewtinschte Position schieben.

Ist ein Fahrtregler am Servo-Ausgang angeschlossen bestimmt der Wert fur die
Position die Geschwindigkeit des Motors. Die absolute Geschwindigkeit wird durch
die Kombination von Fahrtregler und Motor bestimmt, somit kdnnen die passenden
Werte nur durch Ausprobieren ermittelt werden.

Geschwindigkeit

Die Geschwindigkeit mit der das Servo verfahren wird, kann in 20 Stufen eingestellt
werden. Dabei ist zu beachten, dass jedes Servo von sich aus eine gewisse Tragheit
hat. Also auch bei hdchster Geschwindigkeit, wird immer eine gewisse Zeit bendétigt,
um die angewahlte Position zu erreichen.

Ist ein Fahrtregler am Servo-Ausgang angeschlossen bestimmt diese Einstellung die
Zeit bis der Fahrtregler auf die eingestellte Geschwindigkeit (Wert von Position #1 -
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#4) hochlauft. Mit einer langsameren Einstellung kann somit z.B. ein sanfter Anlauf /
Soft-Start realisiert werden.*

Erweiterter Servoweqg

Die ubliche Impulslange fur ein Standardservo ist 1,000 - 2,000 ms. Manchmal ist es
jedoch winschenswert, diesen Bereich und damit den Verfahrweg, etwas zu
vergrof3ern. Ist diese Option aktiviert, konnen die Servopositionen nun zwischen
0,700 - 2,300 ms eingestellt werden.

Achtung!
Nicht jedes Servo ist fiur einen erweiterten Servobereich geeignet und kann
unter Umstanden beschadigt werden! Diese Funktion ist daher mit etwas
Vorsicht zu geniefRen!

Automatisch in Grundstellung fahren, wenn keine Position gewahlt ist
Ist diese Option aktiviert, fahrt das Servo automatisch wieder auf die Grundstellung,
wenn gerade keine der Positionen #1 - #4 angewahlt ist.

Ist diese Option nicht aktiviert, fahrt das Servo beim Abschalten einer Position nicht
in die Grundstellung zurlck, sondern bleibt auf der momentanen Stelle stehen.
Somit kann das Servo auf jede beliebige Zwischenposition gestellt werden. Dazu
sollte allerdings die Geschwindigkeit mdglichst langsam eingestellt werden.

Anderung nur im Stand méglich

Mit dieser Option, sind Servobewegungen nur moglich, wenn das Modell steht. Dies
verhindert, dass wahrend der Fahrt ausversehen ausgeldste Servofunktionen nicht
ausgefuhrt werden konnen.

Direkte Servosteuerung

Die Servoausgange des Schaltmoduls kénnen auch direkt (stufenlos) Uber einen der
Proportionaleingange des RC-SM-16 gesteuert werden. Das Proportionalsignal
welches vom Empfanger kommt wird dabei 1:1 zum Servo weitergeleitet. Damit kann
z.B. eine lenkbare Achse gesteuert werden. Dieser Proportionalkanal des
Schaltmoduls ist jedoch dann nur fur die Steuerung des Servos zustandig und kann
fur keine weiteren Funktionen benutzt werden!

Eine Skalierung des Servoweges zwischen -100 % und +100 % ist ebenfalls
mdglich. Negative Werte bewirken eine Invertierung der Laufrichtung des Servos.

Position halten bei direkter Servosteuerung

Dies ist eine etwas andere Art der direkten Servosteuerung. Je weiter der Geber
(z.B. Steuerknlppel) von der Neutralstellung weg bewegt wird, umso schneller wird
das Servo in diese Richtung gesteuert. Befindet sich der Geber in Neutralstellung,
wird die aktuelle Servoposition gehalten. Diese Art der Servosteuerung ist
beispielsweise gut fur das Hohenrichten einer Kanone geeignet.
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Konfiquration - Funktions-Sequenzen

K i i Fil

Allgemein | S-BUS/SUMD | Proportionalkanale | Nautic/Muliswitch | EKMFA | Steusrpad | Ausgidnge | Servo-fusginge | Furklions-Sequenzen | Lichtrmodul

Sequenz 1| Sequenz 2 | Sequenz 3 || Sequenz 4 || Sequenz 5 || Sequenz 6 | Sequenz 7 | Sequenz 8

Funktions-Sequenz 1

Bezeichnung: |Hebebihne
Anzahl Schritte: I3

Schritt Funktion | 2in/aus D auer . .
0 | Ausgang 1 cin 00 s Schleife Start-Schrit: [ 1
02 | Servo1 Position 1 [Testserva) &in 1.10s Schleife End-Schritt I_B
03 |Auzgangs-Sequenz 1 [Rundurnlicht) &in 20,00 5 * Einmal
04 | Serva 1 Position 1 [Testzerva) ausg 00l s " Schleife
- " Schleife/Sofortstop
05 |Auzgangs-Sequenz 1 [Rundurnlicht) aus 0.0 s
06 |Ausgang 1 aus o s [ retriggerbar

Mit Hilfe der Funktions-Sequenzen kdonnen zeitlich gesteuerte Ablaufe von nahezu
allen Funktionen (siehe Seite 13) des RC-SM-16 realisiert werden.

Jeder Funktions-Sequenz kann eine beliebige Bezeichnung vergeben werden.

Eine Funktions-Sequenz kann aus bis zu 36 Schritten bestehen. In jedem Schritt
wird bestimmt, welche Funktion geschaltet werden soll und ob diese Funktion ein-
oder ausgeschaltet werden soll. AbschlieRend muss festgelegt werden, wie lange es
dauern soll, bis der nachste Schritt aktiviert wird. Fur die Dauer kbnnen Zeiten von
0,01 - 600 Sekunden ausgewahlt werden.

Es besteht die Moglichkeit einen Teil der Sequenz oder auch die komplette Sequenz,
in einer Schleife laufen zu lassen. Ist die Option ,Schleife” ausgewahlt, konnen Uber
die Eingabefelder ,Schleife Start-Schritt® und ,Schleife End-Schritt* die Schritte
festgelegt werden, die als Schleife funktionieren sollen. Die Schleife (grun) wird
solange wiederholt, wie das Start-Signal fur die Funktions-Sequenz noch ansteht.

Wird bei aktivierter Schleife die Funktions-Sequenz gestoppt, lauft zunachst die
Schleife (grun) bis zum Ende weiter, anschlieRend wird immer noch der (rote) Teil,
nach der Schleife, bis zum letzten Schritt durchlaufen.

Bei der Option ,Schleife/Sofortstopp®, wird beim Stoppen, die Schleife (griin) an der
aktuellen Stelle abgebrochen und direkt zum ersten Schritt nach der Schleife
gesprungen.

Wichtig:

Wird eine Funktions-Sequenz gestartet, wird diese immer bis zum Ende durchlaufen.
Alle Funktionen, die in der Sequenz nicht wieder ausgeschaltet wurden, bleiben nach
dem Ablauf der Sequenz weiterhin eingeschaltet. Ist die Option ,retriggerbar®
aktiviert, beginnt eine laufende Funktions-Sequenz aber direkt erneut bei Schritt 1,
wenn diese neu gestartet wird.
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Mehrere Funktions-Sequenzen kdnnen gleichzeitig ablaufen. Es ist auch moglich
eine Funktions-Sequenz aus einer anderen Funktions-Sequenz heraus zu starten.

Durch Klicken mit der rechten Maustaste in die Tabelle, bieten sich folgende

Funktionen:

Schritt [6schen

Léscht den Schritt, auf den mit der rechten Maustaste
geklickt wurde. Alle weiteren Schritte werden um eine
Reihe nach oben geschoben.

Schritt einfugen

Flugt vor dem Schritt, auf den mit der rechten Maustaste
geklickt wurde, einen neuen Schritt ein. Alle weiteren
Schritte werden um eine Reihe nach unten geschoben.

Sequenz exportieren

Hier kann eine komplette Sequenz in einer Datei (*.f_seq)
auf der Festplatte gespeichert werden.

Sequenz importieren

Hiermit kdnnen zuvor exportierte Sequenzen (*.f_seq)
wieder eingelesen werden.

Konfiqguration - Lichtmodul - Lichtmodul Servo1+2/3 + 4

K i i Fi dat

Algemein | 5-BUS/SUMD || Proportionalkangle || Nautic/Multiswitch | EKMFA || Steuerpad | Auszgdnge | Servo-fuzgdnge | Funktions-Sequenzen | Lichtmadul

Lichtmodul Servo 1 +2 | Lichtmodul Servo 3 + 4 || Lichtmodul Motar
Lichtmadul Serva 1

Bezeichnung: |Stiitzen

Grundstellung: . . . T . 1.500 ms
Fasition #1: 0 - 1.000 ms
Faosition #2: ; IJ 2,000 ms
Geschwindigkeit: langsam F— schrel
[~ Enweiterter Servoweg [0,700 - 2,300 ms]

v Automatizch in Grundstelung fahren, wenn keine Position gewahlt ist
¥ dnderung nurim Stand migiich

Direkte Steuerung tiber: . = 100 %

-

Lichtmodul Servo 2

Bezeichnung: |FRampe

Grundstellung: — . . . : 1.500 ms
Puosition #1: — . . ~ 1500 ms
Position #2: — . . ©1.500 ms
Geschwindigleit: langzam F——— schrel
[ Enweiterter Servoweg [0,700 - 2,300 ms]

-

-

Diirekte Steuerung uber: Frop #4 = 5 X

[™ Position halten bei direkter Servosteusmng

Ahnlich wie die Servoausgénge des Schaltmoduls, kénnen die Servoausgénge der
Lichtmodule SM-IR-16-2, LM-IR-8-1, LM-IR-16-4 und LM-BT-16-4 konfiguriert

werden.

Der Unterschied ist jedoch, dass bei den Lichtmodulen nur die Grundstellung und die

Positionen #1 und #2 verfugbar sind. Die Positionen #3 und #4 gibt es hier also

nicht.
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Konfiquration - Lichtmodul - Lichtmodul Motor

Konfi i Fi
Algemein | 5-BUS/SUMD || Proportionalkangle || Nautic/Multiswitch | EKMFA || Steuerpad | Auszgdnge | Servo-fuzgdnge | Funktions-Sequenzen | Lichtmadul

Lichtmodul Servo 1+ 2 || Lichtmodul Servo 3 + 4 | Lichtmadul Matar
Lichtrmadul Motar
(& Motor iiber die Funktionen 'hoch' / ‘runter’ steuern

Geschwindigkeit: 40 %

" Motor iiber einen Prop.-K.anal steuern
Direkte Steuenung iber. |, = FTI4

v Motorsteuerung nur im Stand miglich

Fir die Steuerung des Motorausgangs der Lichtmodule LM-IR-16-4 und
LM-BT-16-4 gibt es 2 Moglichkeiten:

1. Motorausgang Uber Funktionen ,hoch® / ,runter steuern: Hier kann der Motor
uber die beiden Funktionen ,LM: Motor hoch® und ,LM: Motor runter®
gesteuert werden. Ist keine der beiden Funktionen aktiv, stoppt der Motor. Die
Geschwindigkeit des Motors kann fest auf einen Wert von 0 - 100 %
eingestellt werden.

2. Motorausgang uber einen Proportionalkanal steuern: Der Motorausgang kann
auch Uber einen Proportionalkanale gesteuert werden. Die Geschwindigkeit
des Motors kann hier stufenlos mit dem gewahlten Kanal gesteuert werden.
Der Motorausgang verhalt sich hier also wie ein Fahrtregler. Zusatzlich kann
auch die Geschwindigkeit begrenzt werden. Hier sind Werte von -100 % bis
+100 % moglich. Ein negativer Wert invertiert die Drehrichtung des Motors.

Motorsteuerung nur im Stand mdglich

Mit dieser Option ist eine Motoransteuerung nur moglich, wenn das Modell steht.
Dies kann ungewollte Bewegungen (z.B. ausfahren der Stitzen) wahrend der Fahrt
vermeiden.
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Ubertragen des Projektes mit dem Datenkabel K-USB-2

Werden im RC-SM-16 Teacher Anderungen am Projekt vorgenommen, muss das
Projekt mit dem Datenkabel K-USB-2 neu auf das Schaltmodul Gbertagen werden.

Dratenkabel £-LUSE-2

‘ Projekt ubertragen ‘ ‘ Diagnose starten ‘

‘ Projekt auslezen ‘ Part: |.-'1'-.ut|:|matisch suchen j

Das Datenkabel wird auf die Stiftleiste X11 mit dem braunen Kabel nach untern (zum
Platinenrand) aufgesteckt. Die Ubertragung des Projekts mit dem Datenkabel erfolgt

mit einem Klick auf die Schaltflache ,Projekt tibertragen“. Die Ubertragung dauert nur
wenige Sekunden.

Mit einem Klick auf die Schaltflache ,Projekt auslesen® wird das Projekt aus dem
Schaltmodul ausgelesen und im RC-SM-16 Teacher angezeigt.

Datenkabel wird nicht erkannt

Wird das Schaltmodul am USB-Port nicht erkannt und im Geratemanager wird ein
gelbes Ausrufezeichen abgebildet, wird ggf. ein neuer Treiber bzw. zusatzliche
Einstellungen bendtigt.

Windows:

Fir die Verwendung des Datenkabels wird ab Windows 10 kein extra Treiber
bendtigt. Fur altere Betriebssysteme kann der Treiber auf unserer Homepage beim
Datenkabel K-USB-2 heruntergeladen werden.

Linux:

Das Datenkabel funktioniert ebenfalls mit Wine unter Linux. Es wird kein Treiber
bendtigt, jedoch muss ein Link fir die COM-Schnittstelle angelegt werden. Dies
erfolgt mit folgenden Befehlen im Terminal:

sudo chmod 777 /dev/ttyACMO

sudo In -s /dev/ttyACMO ~/.wine/dosdevices/comb
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Funktionen am Schaltmodul mit Hilfe des Datenkabels testen

@ Schaltmodul-Funktionen Gber Datenkabel steuern X
|-"—"U393”91D[SUChSChEi”WB'fB'] ﬂ [ Statizch ein H remarny ein H temon aus ]
| AusgangsSequenz 1 [HUNdum“Cht]j [ Statizch ein ] [ temany ein ] [ Memary aus ]
|S'E'W2F"33itic"'1-I j [ Statizch ein ] [ tdemory ein ] [ Memorny aus ]

Uber das Menii ,Datenkabel" kann das Fenster ,Schaltmodul-Funktionen tber
Datenkabel steuern® gedffnet werden. Mit Hilfe des Datenkabels K-USB-2 konnen
nun alle Funktionen (siehe Seite 13) die normalerweise Uber die Fernsteuerung
gesteuert werden direkt vom PC aus gesteuert werden. Dies kann z.B. bei Tests
ohne Sender ganz hilfreich sein.

Die Funktionen, die steuert werden sollen, kdnnen Uber die Dropboxen ausgewahlt
werden. Es besteht die Moglichkeit die Funktionen statisch oder speichernd
(Memory) am Schaltmodul zu aktivieren.

Wahrend der Steuerung der Funktionen mit dem Datenkabel, wird die Verbindung zu
einem IR- oder BT-Lichtmodul im Auflieger immer wieder kurzzeitig unterbrochen!

Diagnose

Im RC-SM-16 Teacher ist eine Diagnosefunktion integriert, mit deren Hilfe
verschiedene Funktionen des Schaltmoduls Uberprift werden konnen.

Das Diagnosefenster ist in verschiedene Bereiche unterteilt: Proportionalkanale,
Servo-Ausgange, Lichtmodul, Ausgange, Diverses und Nautic-Modus.

@ Diagnose »
Proportionalkanale A Mool | [ o mgrss. @
Prop #1 1,959 [s3 A [i500 o o
H H . . s U M Ausgang 2 Ausgang 10
Hier wird angezeigt, welche Werte das E;g:;% e I [ hosmss @ At @
Schaltmodul Uber die 5 bzw. 8 oot [WESe— o N [ | |amwos @ asorotz @
. . . . Prop H6: l_ §
Proportionaleingdnge, vom Empfanger | r«: — fua?. O dugrals O
~ PIDD i ,7 i ’— Test
empfangt.
Servo-Ausgange Diverses
Servo 1 1,500 ms Firmuare: 0.905
. . Servo 2 1,000 ms Fehlercode: 0
Der empfangene Wert wird in ms von S IS s
. . Brvo E ms U-apannung: TV
1,000 bis 2,000 angezeigt. Ak Schwsl 51y
Lihtmodul Usgangsstiom 0.004

::m'gﬁwn "2 1,500 ms ::m'gﬁ"’n i 1,500 ms
. . -aervo 2 | 1.500 ms -ervod |1.800 ms
In Neutralstellung sollten die Werte in Mox [ Geschwindghst [

den mittleren Feldern bei ca. 0 liegen.

Zusatzlich wird rechts daneben noch st e afFespite —_—

ein Buchstabe angezeigt. Dieser I —
Buchstabe zeigt an, in welchem der 5 [ Veiburen e Dagnese

Bereiche (A, B, N, C und D) sich der
jeweilige Kanal befindet. Dies ist z.B. hilfreich bei der Fehlersuche, wenn sich
manche Funktionen Uber die Proportionalkanale nicht korrekt schalten lassen.
Die Werte flr die Neutralstellungen (Neutral) werden ebenfalls in ms angezeigt.
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Ein leichtes Schwanken der Werte auf diesen Kanalen ist ganz normal und deutet
normalerweise nicht auf einen Fehler hin!

Servo-Ausgange
Hier werden die verschiedenen Positionen der Servoausgange in ms angezeigt.
Diese reichen von 1,000 bis 2,000 ms, wobei 1,500 die Neutralstellung ist.

Lichtmodul
Hier werden die Servoausgange und er Motorausgang des Lichtmoduls angezeigt.

Ausgange
Hier werden die 16 Schalt-Ausgange des RC-SM-16 angezeigt. Jeder eingeschaltete

Ausgang wird durch einen griinen Kreis angezeigt.

Wird der "Test" aktiviert, werden alle 16 Ausgange nacheinander (als ein Lauflicht)
immer kurz eingeschaltet. Hiermit kann z.B. die Verdrahtung der Ausgange auf die
Schnelle auch mal ohne Sender getestet werden.

Diverses
Die hier angezeigten Werte sind hauptsachlich fur interne Prifzwecke gedacht.

Nautic-Modus

Bei aktiviertem Nautic-Modus, kénnen hier die empfangenen Nautic-Werte
ausgelesen und angezeigt werden. Dies ist aber nur in Ausnahmefallen notwendig,
wenn z.B. ein neues Schaltermodul analysieren werden soll, oder falls senderseitig
Probleme beim Nautic-Betrieb auftreten.

Live-Diagnose mit dem Datenkabel

Far die Live-Diagnose wird das Datenkabel K-USB-2 bendtigt, welches als Zubehor
erhaltlich ist. Das Datenkabel so auf den Stecker X11 aufstecken, dass das braune
Kabel nach unten (zum Platinenrand) zeigt.

Vorgehensweise fur die Diagnose mit dem Datenkabel:

Sender (und Empfanger) einschalten.

Schaltmodul mit Spannung versorgen.

Das Datenkabel auf die Stiftleiste X11 stecken und mit dem PC verbinden.
Den RC-SM-16 RC-SM-16 Teacher starten.

Auf die Schaltflache "Diagnose starten" klicken.

Das Diagnose-Fenster offnet sich.

Die blaue LED auf dem Datenkabel blinkt bei aktiver Diagnose.

Nookrwh=

Optional kann die Live-Diagnose auch auf die Festplatte des PCs aufgezeichnet und
spater wieder abgespielt werden.

Wahrend der Diagnose mit dem Datenkabel, wird die Verbindung zu einem IR- oder
BT-Lichtmodul im Auflieger unterbrochen!
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Firmwareupdate

B} RC-5M-16 Teacher V0.90a
Datei Datenkabel Sprache Hilfe

T HEH& T

Konfiguration | Firmwareupdate

Firrmwareupdate

Firmwareupdate starten

B ootloader prufen. ..

RC-5M-1E Bootloader W1.00

Header zenden...

Firmware zenden... 100 %
Firrnwareupdate erfolgreich durchgefiibt.

Im RC-SM-16 Teacher ist immer die passende Firmware flr das Schaltmodul
integriert. Gibt es ein Update fur den RC-SM-16 Teacher, wird auch immer eine neue
Firmware flr das Schaltmodul geladen.

Das Firmwareupdate kann entweder manuell gestartet werden oder es erfolgt eine
automatische Benachrichtigung des RC-SM-16 Teacher, sobald eine neue Firmware
verfugbar ist und bietet das Update an.

Das Update dauert ca. 20 Sekunden. Die rote und blaue LEDs blinken in dieser Zeit
ein im Wechsel.

Wahrend des Update-Vorgangs darf das Schaltmodul nicht von der
Versorgungspannung getrennt werden!
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Hinweis zur Entsorgung:

Ausgediente Elektro- und Elektronikgerate enthalten zahlreiche wertvolle
Ressourcen, darunter Edelmetalle und kritische Rohstoffe. Eine hohe Sammel- und
Recyclingquote sowie die Ruckfuhrung dieser Materialien in den Produktionskreislauf
zahlen zu den zentralen Zielen einer umweltgerechten und nachhaltigen Entsorgung.

Daher durfen auch unsere Module nicht uber den normalen Hausmull entsorgt
werden, sondern mussen separat erfasst werden. Hierzu stehen kommunale
Sammelstellen wie Wertstoffhofe zur Verfugung. Zudem bieten viele grol3ere
Handler Ricknahmestellen an — unabhangig davon, ob das Produkt dort erworben
wurde.

Alternativ Ubernehmen wir gerne die fachgerechte und kostenfreie Entsorgung.
Hierfur einfach das Modul, mit ausreichender Frankierung, an uns zurtick schicken.

Personenbezogene Daten mussen vor der Entsorgung eigenverantwortlich geldscht

ol
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